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Aufgrund der Vielzahl unterschiedlicher Zusammenstellungen von Modulen konnen die spezifischen Angebote hier nicht im Detail abgebildet werden.
Nicht jedes Modul ist beliebig kombinierbar und wird moglicherweise auch nicht in jedem Studienjahr angeboten. Die Summe der ECTS aller Module

inklusive der Bachelorarbeit umfasst 210 Credits.

Die genauen Priifungsleistungen und deren Anteil an der Gesamtnote (sofern die Priifungsleistung im Modulhandbuch nicht eindeutig definiert ist
oder aus mehreren Teilen besteht), die Dauer der Priifung(en), eventuelle Einreichungsfristen und die Sprache der Priifung(en) werden zu Beginn der

NUMMER
T4MT1001

T4MT1002
T4MT1003
T4MT1004
T4MT1005

T4MT1006
T4MT1007
T4MT2001
T4MT2002
T4MT2003

T4MT3001
T4MT3002
T4_3100
T4_3200
T4_1000

T4_2000
T4_3000
T4MT1101
T4MT2101
T4MT2102

T4MT2103
T4MT2104
T4MT3102
T4MT3103
T4MT2301

T4MT3301
T4MT9085
T4MT9138
T4MT9143
T4MT9171

T4MT9181
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jeweiligen Theoriephase bekannt gegeben.

FESTGELEGTER MODULBEREICH

MODULBEZEICHNUNG
Mathematisch naturwissenschaftliche Grundlagen |

Grundlagen Elektrotechnik | und Digitaltechnik
Informatik |
Grundlagen Maschinenbau |

Mathematisch naturwissenschaftliche Grundlagen II

Grundlagen Elektrotechnik Il und Messtechnik
Grundlagen Maschinenbau Il

Mechatronische Systeme |

Informatik 11

Mechatronische Systeme ||

Mechatronische Systeme IlI
Mechatronische Systeme IV
Studienarbeit

Studienarbeit Il

Praxisprojekt |

Praxisprojekt Il

Praxisprojekt Il

Werkstoffkunde

Elektronik und Microcomputertechnik

Angewandte Elektrotechnik

Angewandter Maschinenbau

Betrieb und Wirtschaft
Automatisierungssysteme
Angewandte Mechatronische Systeme

Mathematisch naturwissenschaftliche Grundlagen IlI

Aktorik und Sensorik

Vertiefung in technischen und nicht technischen Fachern

Entwurf digitaler Systeme
Angewandte Informatik

Basiskompetenz fiir ingenieurmaRiges Arbeiten

Vertiefungsmodul Mechatronik |
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FESTGELEGTER MODULBEREICH

NUMMER MODULBEZEICHNUNG VERORTUNG ECTS
T4_3300 Bachelorarbeit - 12
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NUMMER
T4MT9080

T4MT9081
T4MT9083

T4MT9087
T4MT9088
T4MT9089
T4MT9090
T4MT9131

T4_9999
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VARIABLER MODULBEREICH

MODULBEZEICHNUNG
Hohere Mathematik mit Anwendungen

Kraftfahrzeugtechnik
Technische Mechanik kompakt

Projektgruppenarbeit

Getriebetechnik

Faserverbundstrukturen

Luftfahrtantriebe und Stromungsmaschinen

Digitale Steuerungstechnik und Programmieren

Sozialkompetenzen

VERORTUNG
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Studienbereich Technik // School of Engineering
Mechatronik / Mechatronics . D H BW
Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics BisalaBoehsehuie
HEIDENHEIM Baden-Wiirttemberg

Mathematisch naturwissenschaftliche Grundlagen | (T4MT1001)

Mathematical and Physical Basics |

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4MT1001 1. Studienjahr 1 Prof. Dr. rer. nat. Rolf Litzenberger Deutsch

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
Vorlesung -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Klausur 120 ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 60 90 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Kennenlernen mathematischer Verfahren und praktische Anwendung mathematischer Methoden bei ingenieurmaRigen Problemstellungen. Aufbau der
mathematischen Fahigkeiten begleitend zu den Vorlesungen aller Studienrichtungen des Studiengangs Mechatronik und vorbereitend auf spdtere Vorlesungen.
Grundlagen der Wellenlehre mit den Schwerpunkten Akustik und Optik sowie der Fest- und Halbleiterphysik phdnomenologisch verstehen und deren technische
Umsetzungen beherrschen und anwenden konnen.

METHODENKOMPETENZ
Systematische Anwendung von mathematischen und physikalischen Kenntnissen und Wissen zur Losung von Aufgaben.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ
Anwendung mathematischer und physikalischer Grundkenntnisse zur Lésung technischer Problemstellungen.

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Ingenieur-Mathematik 1 40 35

- Matrizenrechnung: Matrizenarten, Addition und skalare Multiplikation, Matrixmultiplikation,
Rang einer Matrix, Anwendungen

- Lineare Gleichungssysteme (LGS): GauR-Algorithmus, Losbarkeit von LGS, Anwendungen

- Determinanten: Laplace’scher Entwicklungssatz, Eindeutigkeit von LGS bei quadratischer
Koeffizientenmatrix, Cramer’sche Regel, Inverse Matrix

- Der Vektorraum IR*n und Unterrdume

- Skalarprodukt und Orthogonalitdt

- Analytische Geometrie im zwei- bzw. dreidimensionalen Raum: Geraden und Ebenen, Das
Vektorprodukt, Normalformen, Abstande, Kreise und Kugeln

- Komplexe Zahlen: Darstellung, Polarform und Exponentialform, Addition, Subtraktion,
Multiplikation und Division, Potenzieren (Formel von Moivre), Radizieren, Komplexe Polynome
und die Nullstellen, Hauptsatz der Algebra

Stand vom 04.09.2026 T4MT1001 // Seite 5



LERNEINHEITEN UND INHALTE

LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Technische Physik 1 20 55
Wellenlehre:

- Grundbegriffe

- Wellen: Grundlagen zur eindimensionalen harmonischen Welle, Interferenz

- Akustik: Schall, Schallausbreitung, Schallpegel, Dammung

- Optik: Reflexion und Brechung, Linsen, Abbildende Systeme (Instrumente), Interferenz
(Michelson Interferometer, ggf. als Laborversuch), Lasertechnik, Holographie, Polarisation,
Spannungsoptik, Glasfaseroptik, Optische Messgerdte

Festkorper- und Halbleiterphysik:

- Aufbau von Festkérpern, Struktur, Bindungstypen, Baufehler
- Mechanische Eigenschaften

- Gitterschwingungen und spezifische Warme

- Elektronentheorie der Metalle

- Bandermodell

- Halbleiter

- Supraleitung

- Magnetische Eigenschaften

Physikalische Grundlagen der Elektrotechnik:

- Elektronentheorie

- Phys. Grundlagen Gleichstrom

- Phys. Grundlagen Spannungs- und Stromquellen
- Grundlagenlabore physikalische Elektrotechnik

Ausgewahlte Kapitel aus der Statik in der Mechanik

Kinematik und Kinetik:

- Bewegung eines Massenpunktes

- Kinematik, Bezugssystem, Ortsvektor, Bewegung auf gerader und gekrimmter Bahn (kart.-,
Polar-, natirliche Koordinaten)

- Kinetik, Newtonsche Axiome, freie und gefiihrte Bewegung, Arbeitssatz, Energiesatz, Leistung,
Wirkungsgrad, Widerstandsgesetze, Impulssatz, Stol§, Systeme mit veranderlicher Masse,
Momentensatz

- Kinematik der starren Scheibe, Rotation, Ebene Bewegung, Momentanpol

- Kinetik der starren Scheibe

- Drehung eines Korpers um eine feste Achse, Momentensatz, Massentrdgheitsmoment, Arbeit,
Energie, Leistung,

- Ebene Bewegung eines Korpers, Kraftesatz und Momentensatz, Impulssatz, Arbeitssatz,
Energiesatz

- Ubersicht iber die wichtigsten Satze der Kinetik

Mechanische Schwingungen:

- Grundbegriffe

- Freie Schwingungen eines Einmassenschwingers, ungedampfte Schwingungen, Federzahlen
elastischer Systeme, geddmpfte Schwingungen

- Erzwungene Schwingungen eines Einmassenschwingers, ungeddmpfte und geddmpfte
Schwingungen.

BESONDERHEITEN
Im Rahmen der Selbststudiumsstunden kann begleitetes Selbststudium im Umfang von bis zu 28 Stunden angeboten werden.

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Bronstein, I. N.: Taschenbuch der Mathematik, Deutsch

- Furlan: Das gelbe Rechenbuch, Bd. 1, 2 und 3, Dortmund: Verlag Martina Furlan

- Gerthsen, C.: Gerthsen Physik, inkl. CD-ROM, Springer Verlag

- Hanke-Bourgeois, M.: Grundlagen der Numerischen Mathematik und des Wissenschaftlichen Rechnens, Teubner - Schott
- Hering, E.: Physik fUr Ingenieure, Berlin: Springer

- Heuser: Lehrbuch der Analysis, Bd. 1, Teubner

- Lindner, H.: Physik fir Ingenieure, Hanser Fachbuchverlag

- Neunzert/Eschmann/Blickensdérfer-Ehlers/Schelkes: Ananlysis 1 und Analysis 2, Berlin, Heidelberg: Springer-Verlag

- Papula, L.: Mathematik fir Ingenieure und Naturwissenschaftler, Bd. 1, 2 und 3, Vieweg

- Tipler, P.: Physik fiir Wissenschaftler und Ingenieure, Elsevier
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Studienbereich Technik // School of Engineering
Mechatronik / Mechatronics . D H BW
Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics BisalaBoehsehuie
HEIDENHEIM Baden-Wiirttemberg

Grundlagen Elektrotechnik | und Digitaltechnik (T4MT1002)

Fundamentals in Electrical Engineering | and Digital Electronics

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4MT1002 1. Studienjahr 1 Prof. Dr.-Ing. Benedikt Michel Deutsch

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
Vorlesung, Ubung, Labor -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Kombinierte Prifung - Klausur und Laborarbeit mit Ausarbeitung Siehe Pruefungsordnung ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 78 72 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Die Studierenden verstehen die Zusammenhdnge von der Physik statischer und bewegter Ladungen iber die Abstraktion in elektrotechnische Bauelemente bis hin
zur Berechnung von Stromen und Spannungen in analogen Gleichstromschaltungen. Die Studierenden lernen die Bedeutung von Codes in der Digitaltechnik und von
Codesicherungsverfahren kennen. Ausgehend von den logischen Grundverknipfungsarten werden Logik-Grundschaltungen und verschiedene Arten von Flip-Flops
entwickelt. Ferner wird auch auf die technische Realisierung und die Eigenschaften verschiedener integrierter Schaltkreisfamilien eingegangen.

METHODENKOMPETENZ

Die Studierenden erweitern ihre Fahigkeit um ein strukturiertes und allgemein anwendbares Verfahren zur Berechnung von analogen elektrischen Netzwerken und
zur Synthese einfacher Logikschaltungen aus einer Wertetabelle.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Grundlagen Elektrotechnik 1 48 42

- Ursprung und Arten der elektrischen Ladung

- Zusammenhang zwischen Ladung und Strom bzw. Stromdichte

- Spannung und elektrisches Potential

- Eigenschaften und Darstellung des elektrostatischen Felds

- Verkniipfung von elektrischem Feld und Spannung in einer Kapazitat

- Stationdres Stromungsfeld

- Verkniipfung von Strom und Spannung im Widerstand und deren Temperaturabhangigkeit
- Grundgesetze des Gleichstromkreises

- Arten von Quellen

- Eigenschaften und Darstellung des magnetischen Feldes bei Permanentmagneten
- Phdnomen der Spannungs-Induktion im magnet. Feld

- Magnetisches Feld bei stromdurchflossenen Leitern

- Verkniipfung von magnetischem Feld und Strom in einer Induktivitdt

- Der magnetische Kreis
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LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM

Digitaltechnik 25 25

- Codierung (Quellencodierung, Kanalcodierung)

- Zahlensysteme und Zahlendarstellung

- Grundgatter logischer Verknipfungen

- Analyse digitaler Logikfunktionen

- Synthese digitaler Logikfunktionen (Schaltalgebra, KV-Diagramm)
- Codewandler

- Multiplexer

- Rechenschaltungen

- Monostabile Kippstufen und Verzégerungsglieder
- Flip Flops

- Asynchrone und synchrone Zahler

- Frequenzteiler

- Schieberegister

- Integrierte Schaltkreisfamilien

Labor zu Grundlagen Elektrotechnik 1 und Digitaltechnik 5 5
Praktische Laboriibungen zu Grundlagen Elektrotechnik 1 und Digitaltechnik

BESONDERHEITEN
Im Rahmen der Selbststudiumsstunden kann begleitetes Selbststudium im Umfang von bis zu 24 Stunden angeboten werden.

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Beuth, K.: Elektronik Bd. 4 Digitaltechnik, Vogel Verlag

- Bieneck, W.: Grundlagen der Elektrotechnik, Verlag Handwerk und Technik
- Fricke, K.: Digitaltechnik, Springer Vieweg

- Hagmann, G.: Grundlagen der Elektrotechnik, AULA Verlag

- Lindner, H.: Elektroaufgaben, Band | und Il

- Maier, H.: Grundlagen der Digitaltechnik, VDE Verlag

- Moeller, F./Fricke, H./Frohne, H./Vaske, P.: Grundlagen der Elektrotechnik, Vieweg+Teubner Verlag
- Seifart, M.: Digitale Schaltungen, Verlag Technik

- Siemers, C./Sikora, A.: Taschenbuch Digitaltechnik, Carl Hanser Verlag

- Unbehauen, R.: Elektrische Netzwerke, Springer Verlag

- Woitowitz, R./Urbanski, K.: Digitaltechnik, Springer Verlag

- Zastrow, D.: Elektrotechnik: Ein Grundlagenlehrbuch, Springer Vieweg
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Studienbereich Technik // School of Engineering
Mechatronik / Mechatronics . D H BW
Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics BisalaBoehsehuie
HEIDENHEIM Baden-Wiirttemberg

Informatik | (T4AMT1003)

Computer Science |

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4MT1003 1. Studienjahr 2 Prof . Dr. Michael Bauer Deutsch

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
Vorlesung, Ubung, Projekt -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Kombinierte Priifung - Klausur und Entwurf Siehe Pruefungsordnung ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 60 90 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Die Studierenden kennen die notwendigen, grundlegenden Techniken der Angewandten Informatik. Sie kdnnen mit Zahlensystemen, Zweierkomplement und
Dualzahlenarithmetik rechnen. Sie kennen die grundlegenden Daten- und Kontrollstrukturen einer passenden Programmiersprache. Sie kdnnen Aufgabenstellungen
selbststandig modellieren und dann programmieren. Sie verstehen die Techniken der Informatik und Programmierung als Bestandteil vieler mechatronischer
Systeme.

METHODENKOMPETENZ

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ
Die Studierenden sind in der Lage Informationstechnik in verschiedenen Bereichen der Mechatronik zu verstehen und einzusetzen.

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Informatik 1 36 40

Grundlagen der Informatik:

- Z3hlensysteme, Zweierkomplement, Dualzahlenarithmetik
- Multimediaformate

- Aufbau eines Computers

- Anwendungen der Informatik in der Mechatronik

Optional:

- Computerarchitektur
- Betriebssysteme
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LERNEINHEITEN UND INHALTE

LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT
Programmieren 1 24

- Grundlagen der Softwareentwicklung

- Algorithmen, Programmstrukturen und Datenstrukturen

- Problemldsung mit modernen Programmiersprachen

- Dokumentation in der Programmierung
- Durchfiihrung von Programmieraufgaben

Optional:
- Datenbanksprachen (SQL)

BESONDERHEITEN
Im Rahmen der Selbststudiumsstunden kann begleitetes Selbststudium im Umfang von bis zu 36 Stunden angeboten werden.

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Balzert, H.: Lehrbuch Grundlagen der Informatik, Spektrum Akademischer Verlag

- Ernesti, J. et al.: Python 3, Bonn: Rheinwerk Verlag

- Kiveler, G.: C/C++ fir Studium und Beruf, Springer Vieweg

- Ratz, D. et al.: Grundkurs Programmieren in Java, Minchen: Hanser-Verlag

- RieBinger, R.: Informatik fir Ingenieure und Naturwissenschaftler, Berlin, Heidelberg: Springer-Verlag
- Sedgewick, R. et al.: Algorithmen: Algorithmen und Datenstrukturen, Pearson Studium - IT

Stand vom 04.09.2026
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Studienbereich Technik // School of Engineering
Mechatronik / Mechatronics . D H BW
Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics BisalaBoehsehuie
HEIDENHEIM Baden-Wiirttemberg

Grundlagen Maschinenbau I (T4MT1004)

Fundamentals in Mechanical Engineering |

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4MT1004 1. Studienjahr 1 Prof. Dr.-Ing. Hannah Bohrk Deutsch

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
Vorlesung, Ubung -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Kombinierte Priifung - Klausur und Entwurf Siehe Pruefungsordnung ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 60 90 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Die Studierenden verstehen die physikalischen Grundprinzipien der Technischen Mechanik und kénnen diese im Rahmen der Konstruktion von Maschinenteilen
anwenden. Sie verstehen die Gleichgewichtsbedingungen der Statik und kénnen diese auf verschiedene mechanische Strukturen anwenden. Die Studierenden kennen
die Grundlagen der technischen Kommunikation und sind in der Lage technische Zeichnungen zu lesen. Sie verstehen die Grundlagen der Festigkeitslehre und
kénnen diese zur rechnerischen Festigkeitsanalyse von Maschinenbauteilen anwenden. Die Studierenden kennen die konstruktiven und physikalischen Grundlagen
des Maschinenbaus und deren Anwendung. Sie verstehen die Funktion der Elemente des Maschinenbaus und kennen deren Darstellung. Sie kénnen exemplarisch die
Berechnung von Funktion und Festigkeit durchfiihren. Sie besitzen strukturiertes Basiswissen der Maschinenelemente und insbesondere deren Verbindung.

METHODENKOMPETENZ

Die Studierenden sind mit Abschluss des Moduls in der Lage, weiterfihrende Problemstellungen der Technischen Mechanik selbststandig zu erarbeiten sowie
Maschinenelemente mithilfe der mechanischen Grundsdtze zu modellieren und zu analysieren. Sie kénnen mit Hilfe dieser Rechenmodelle die Moglichkeiten und
Grenzen einzelner Komponenten einordnen und zielgerichtet weiterentwickeln.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Technische Mechanik und Konstruktionslehre 1 58 88
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LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT

Technische Mechanik:

- Zentrales Kraftesystem

- Gleichgewicht bei beliebigem Krdftesystem

- Anwendung der Gleichgewichtsbedingungen auf ebene und rdumliche Probleme
- Schwerpunkt

- Reibung

Festigkeitslehre:

- Einfihrung in die Festigkeitslehre

- Zug-IDruck-/Biegebeanspruchung

- Schub- und Torsionsbeanspruchung

- Zuldssige Beanspruchung und Sicherheit

- Allgemeiner Spannungs- und Verformungszustand sowie Festigkeitshypothesen

Konstruktionslehre:

- Technisches Zeichnen

- Toleranzen und Passungen

- Einfiihrung in die Konstruktionssystematik

- CAD-Umfeld mit Datenbanken (Zeichnungsverwaltung, Normteilbibliothek usw.)
- Maschinenelemente fiir Verbindungen und drehende Bewegungen

Praxisnahe Ubung zu Grundlagen Maschinenbau 1 2

Praxisnahe Ubung zu Technische Mechanik und Konstruktionslehre 1.

BESONDERHEITEN
Im Rahmen der Selbststudiumsstunden kann begleitetes Selbststudium im Umfang von bis zu 36 Stunden angeboten werden.

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Assmann, B.: Technische Mechanik/Statik, Oldenbourg Verlag

- Dankert, J. & H.: Technische Mechanik, Teubner Verlag

- Decker, K.-H.: Maschinenelemente: Funktion, Gestaltung und Berechnung

- Gross/Hauger et al: (Hrsg.) Technische Mechanik: Band 1

- Roloff/Matek: Maschinenelemente

- Skolaut, W. (Hrsg.): Maschinenbau: Ein Lehrbuch fiir das ganze Bachelor-Studium
- Steinhilper/Roper: Maschinen- und Konstruktionselemente

- Winter: Maschinenelemente

Stand vom 04.09.2026
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Studienbereich Technik // School of Engineering
Mechatronik / Mechatronics . D H BW
Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics BisalaBoehsehuie
HEIDENHEIM Baden-Wiirttemberg

Mathematisch naturwissenschaftliche Grundlagen Il (T4MT1005)

Mathematical and Physical Basics Il

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4MT1005 1. Studienjahr 1 Prof. Dr. rer. nat. Rolf Litzenberger Deutsch

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
Vorlesung -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Klausur 120 ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 60 90 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Kennenlernen mathematischer Verfahren und praktische Anwendung mathematischer Methoden bei ingenieurmaRigen Problemstellungen. Aufbau der
mathematischen Fahigkeiten begleitend zu den Vorlesungen aller Studienrichtungen des Studiengangs Mechatronik.

METHODENKOMPETENZ
Systematische Anwendung von mathematischen und physikalischen Kenntnissen und Wissen zur L6sung von Aufgaben.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ
VergroRerung der Bereitschaft, mit mathematischen Methoden und physikalischen Kenntnissen bestehende Problemstellungen zu l&sen.

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Ingenieur-Mathematik 2 40 35

- Vollstandige Induktion

- Folgen: Darstellung, Rekursive Folgen, Anwendungen

- Funktionen einer Verdnderlichen: Definition, Stetigkeit, Verkettung von Funktionen,
Grenzverhalten, Typen: Ganzrationale, Gebrochen-rationale, Trigonometrische, Exponentielle,
Logarithmus

- Differentiation: Einfache Regeln, Produktregel, Quotientenregel, Kettenregel, Extrema (mit und
ohne Nebenbedingungen), Wendepunkte, Kurvendiskussion

- Integration: Definition, Bestimmtes und unbestimmtes Integral, Hauptsatz der Differential-
und Integralrechnung, Integrationsmethoden wie Partialbruchzerlegung, partielle Integration
und Substitution

- Gewohnliche Differentialgleichungen (DGL): DGL 1. Ordnung: Separable DGL,
Substitutionsmethoden, Lineare DGL (Variation der Konstanten), Bernouilli DGL, DGL 2.
Ordnung: Definition, Charakteristisches Polynom, Ansdtze fir Inhomogenitdt, Anwendungen
DGL n. Ordnung: Definition, Charakteristisches Polynom, Ansdtze fiir Inhomogenitat
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LERNEINHEITEN UND INHALTE

LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Technische Physik 2 20 55
Wellenlehre:

- Grundbegriffe

- Wellen: Grundlagen zur eindimensionalen harmonischen Welle, Interferenz

- Akustik: Schall, Schallausbreitung, Schallpegel, Dammung

- Optik: Reflexion und Brechung, Linsen, Abbildende Systeme (Instrumente), Interferenz
(Michelson Interferometer, ggf. als Laborversuch), Lasertechnik, Holographie, Polarisation,
Spannungsoptik, Glasfaseroptik, Optische Messgerdte

Festkorper- und Halbleiterphysik:

- Aufbau von Festkérpern, Struktur, Bindungstypen, Baufehler
- Mechanische Eigenschaften

- Gitterschwingungen und spezifische Warme

- Elektronentheorie der Metalle

- Bandermodell

- Halbleiter

- Supraleitung

- Magnetische Eigenschaften

Physikalische Grundlagen der Elektrotechnik:

- Elektronentheorie

- Phys. Grundlagen Gleichstrom

- Phys. Grundlagen Spannungs- und Stromquellen
- Grundlagenlabore physikalische Elektrotechnik

Ausgewahlte Kapitel aus der Statik in der Mechanik

Kinematik und Kinetik:

- Bewegung eines Massenpunktes

- Kinematik, Bezugssystem, Ortsvektor, Bewegung auf gerader und gekrimmter Bahn (kart.-,
Polar-, natirliche Koordinaten)

- Kinetik, Newtonsche Axiome, freie und gefiihrte Bewegung, Arbeitssatz, Energiesatz, Leistung,
Wirkungsgrad, Widerstandsgesetze, Impulssatz, Stol§, Systeme mit veranderlicher Masse,
Momentensatz

- Kinematik der starren Scheibe, Rotation, Ebene Bewegung, Momentanpol

- Kinetik der starren Scheibe

- Drehung eines Korpers um eine feste Achse, Momentensatz, Massentrdgheitsmoment, Arbeit,
Energie, Leistung,

- Ebene Bewegung eines Korpers, Kraftesatz und Momentensatz, Impulssatz, Arbeitssatz,
Energiesatz

- Ubersicht iber die wichtigsten Satze der Kinetik

Mechanische Schwingungen:

- Grundbegriffe

- Freie Schwingungen eines Einmassenschwingers, ungedampfte Schwingungen, Federzahlen
elastischer Systeme, geddmpfte Schwingungen

- Erzwungene Schwingungen eines Einmassenschwingers, ungeddmpfte und geddmpfte
Schwingungen.

Technische Thermodynamik:

- Grundlegende Begriffe: ZustandsgrélRen, Zustandsgleichungen, Hauptsatze, idealisierte
Prozesse mit idealen Gasen, einfache Kreisprozesse, Feuchte, Klima (Umgebungsbedingungen),
- Warmelbergangsmechanismen: Leitung, Konvektion, Strahlung

- Grundlagen der Stromungstechnik

- Grundlagen der Stromungsmechanik, Anwendungen

- Grundlagen der Atomphysik

- Grundlagen der Atomphysik, Atommodelle, Anwendungen

- Physikalische Grundlagen der Elektrotechnik

- Phys. Grundlagen Wechselstrom, Phys. Grundlagen Induktivitdt und Kapazitdt,
Grundlagenlabore physikalische Elektrotechnik

- Ausgewahlte Kapitel aus der Dynamik in der Mechanik

BESONDERHEITEN
Im Rahmen der Selbststudiumsstunden kann begleitetes Selbststudium im Umfang von bis zu 28 Stunden angeboten werden.

VORAUSSETZUNGEN
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LITERATUR

- Bronstein, I. N.: Taschenbuch der Mathematik, Deutsch

- Furlan: Das gelbe Rechenbuch, Bd. 1, 2 und 3, Dortmund: Verlag Martina Furlan

- Gerthsen, C.: Gerthsen Physik, inkl. CD-ROM, Springer Verlag

- Hanke-Bourgeois, M.: Grundlagen der Numerischen Mathematik und des Wissenschaftlichen Rechnens, Teubner - Schott
- Hering, E.: Physik fir Ingenieure, Berlin: Springer

- Heuser: Lehrbuch der Analysis, Bd. 1, Teubner

- Lindner, H.: Physik fUr Ingenieure, Hanser Fachbuchverlag

- Neunzert/Eschmann/Blickensdérfer-Ehlers/Schelkes: Ananlysis 1 und Analysis 2, Berlin, Heidelberg: Springer-Verlag

- Papula, L.: Mathematik fiir Ingenieure und Naturwissenschaftler, Bd. 1, 2 und 3, Vieweg

- Tipler, P.: Physik fiir Wissenschaftler und Ingenieure, Elsevier
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Studienbereich Technik // School of Engineering

Mechatronik // Mechatronics

Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics

HEIDENHEIM

mh DHBW

Duale Hochschule
Baden-Wiirttemberg

Grundlagen Elektrotechnik Il und Messtechnik (T4MT1006)

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL

Fundamentals in Electrical Engineering Il and Electrical Measurement

MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4MT1006 1. Studienjahr 1 Prof. Dr.-Ing. Benedikt Michel Deutsch
EINGESETZTE LEHRFORMEN

LEHRFORMEN LEHRMETHODEN

Vorlesung, Ubung, Labor -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN

PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Kombinierte Prifung - Klausur und Laborarbeit mit Ausarbeitung Siehe Pruefungsordnung ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 78 72 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Die Grundkenntnisse der Studierenden werden erweitert um das Verhalten verschalteter elektrischer Bauelemente bei Ein- und Ausschwingvorgdngen durch
impulsformige Anregung. Ferner wird das Frequenzverhalten im Hinblick auf die Verwendung als Filter- bzw. Resonatorschaltungen bei harmonischer Anregung
untersucht. Auf dem Gebiet der Messtechnik werden die Studierenden an die Thematik herangefihrt, wie elektrische GroRen als analoge bzw. digitale Werte erfasst
werden konnen, um physikalische Phanomene zu charakterisieren. Die Standardgerdte der elektrischen Messtechnik werden vorgestellt und deren Funktionsweise
erklart. Ferner wird Ursache, Bedeutung und Fortpflanzung zufélliger und systematischer Messabweichungen thematisiert.

METHODENKOMPETENZ

Die Studierenden lernen Ausgleichsvorgdnge im Zeitbereich mit Hilfe von Differentialgleichungen zu berechnen. Ferner vertiefen sie ihre Routine in der Berechnung
elektrischer Netzwerke und lernen diese Methodik auf Schaltungen mit harmonischer Anregung durch sinusférmige Signale zu Gbertragen und die Ergebnisse im Zeit-
und Frequenzbereich zu interpretieren.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ
VergroRerung der Bereitschaft mit mathematischen Methoden und physikalischen Kenntnissen bestehende Problemstellungen zu losen.

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Grundlagen Elektrotechnik 2 48 42
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LERNEINHEITEN UND INHALTE

LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT

- Ausgleichsvorgdnge in linearen Netzwerken mit einem Energiespeicher

- Anregung linearer Netzwerke mit sinusférmigen GréRen

- Problematik der Berechnung von NetzwerkgroBen im Zeitbereich bei sinusférmiger Anregung
- Darstellung der Sinusfunktion als Projektion eines Zeigers und Ubergang ins Komplexe
- Bestimmung des stationdren Zustands durch komplexe Rechnung

- Betrags- und Phasenfunktion, Darstellung als Bode-Diagramm

- Zeigerdiagramme

- Reihen- und Parallel-Resonanzkreise

- Leistung bei sinusformigem Wechselstrom (Augenblicksleistung, Schein-, Wirk- und
Blindleistung)

- Wirkleistungsberechnung tber Effektivwerte

- Blindleistungs- bzw. Phasenkompensation

- Drehstromtechnik (Erzeugung, Verkettung, Leistung)

Messtechnik 25

- Definition und Grundlagen der elektrischen Messtechnik

- SI-Einheiten

- Wandlung physikalischer in elektrische GréRen durch Sensoren
- Messung von Stromen und Spannungen

- Widerstandsmessung

- Messung von Frequenz und Phase

- Messbriicken

- Messung und Angabe von WechselgréRen

- Funktionsweise von Operationsverstdrkern

- Grundlegende Schaltungen von Operationsverstdrkern (Verstarker, Impedanzwandler,
Gleichrichter, Rechenschaltungen, Integrierer, Differenzierer)

- Systematische Messabweichungen und deren Fortpflanzung

- Zufallige Messabweichungen und deren Fortpflanzung

- Analog-/Digital- und Digital-/Analog-Wandlung

- Oszilloskop

Labor zu Grundlagen Elektrotechnik 2 und Messtechnik 5

Praktische Laboriibungen zu Grundlagen Elektrotechnik 2 und Messtechnik.

BESONDERHEITEN

Im Rahmen der Selbststudiumsstunden kann begleitetes Selbststudium im Umfang von bis zu 36 Stunden angeboten werden.

VORAUSSETZUNGEN
Grundlagen Elektrotechnik |

LITERATUR

- Becker, W.J./Bonfig, K.W./HGing, K.: Handbuch Elektrische Messtechnik, Hithig Verlag
- Bieneck, W.: Grundlagen der Elektrotechnik, Verlag Handwerk und Technik

- Hagmann, G.: Grundlagen der Elektrotechnik, AULA Verlag

- Hoffmann, J.: Taschenbuch der Messtechnik, Carl Hanser Verlag

- Lerch, R.: Elektrische Messtechnik, Springer Verlag

- Lindner, H.: Elektroaufgaben, Band | und Il

- Moeller, F./Fricke, H./Frohne, H./Vaske, P.: Grundlagen der Elektrotechnik, Vieweg+Teubner Verlag
- MUhL, T.: Elektrische Messtechnik, Springer Vieweg

- Pfeiffer, W.: Elektrische Messtechnik, VDE Verlag

- Schriifer, E.: Elektrische Messtechnik, Hanser Verlag

- Unbehauen, R.: Elektrische Netzwerke, Aufgaben

- Unbehauen, R.: Elektrische Netzwerke, Springer Verlag

- Zastrow, D.: Elektrotechnik: Ein Grundlagenlehrbuch, Springer Vieweg
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Studienbereich Technik // School of Engineering
Mechatronik / Mechatronics . D H BW
Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics BisalaBoehsehuie
HEIDENHEIM Baden-Wiirttemberg

Grundlagen Maschinenbau Il (T4MT1007)

Fundamentals in Mechanical Engineering Il

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4MT1007 1. Studienjahr 1 Prof. Dr.-Ing. Hannah Bohrk Deutsch

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
Vorlesung, Ubung -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Kombinierte Priifung - Klausur und Entwurf Siehe Pruefungsordnung ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 60 90 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN

FACHKOMPETENZ

Die Studierenden verstehen die physikalischen Grundprinzipien der Dynamik (Kinematik und Kinetik) und kénnen diese zur Vorhersage des dynamischen Verhaltens
von technischen Systemen anwenden. Sie kénnen Konstruktionselemente und Maschinenteile in mechanischen Ersatzmodellen abbilden und die Bewegung von
Massenpunkten und starren Kdrpern beschreiben und berechnen. Die Studierenden kennen die konstruktiven Grundlagen des Maschinenbaus und deren
Anwendung. Sie verstehen die Grundlagen der Festigkeitslehre und kénnen diese zur rechnerischen Festigkeitsanalyse von Maschinenbauteilen anwenden. Sie
verstehen die Funktion der Elemente des Maschinenbaus, deren Zusammenspiel und kennen deren Darstellung. Sie besitzen strukturiertes Basiswissen der
Maschinenelemente, deren Verbindungen und deren Gestaltung.

METHODENKOMPETENZ

Die Studierenden sind mit Abschluss des Moduls in der Lage, sich in weiterfihrende Problemstellungen der Technischen Mechanik selbstandig zu erarbeiten sowie
Maschinenelemente mithilfe der mechanischen Grundsdtze zu modellieren und zu analysieren. Sie kénnen mit Hilfe dieser Rechenmodelle die Moglichkeiten und
Grenzen einzelner Komponenten einordnen und zielgerichtet weiterentwickeln.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Technische Mechanik und Konstruktionslehre 2 58 88
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LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT

Konstruktionslehre und Technische Mechanik 2:

- Einfiihrung in die Konstruktionssystematik

- Maschinenelemente fiir Verbindungen und drehende Bewegungen

- CAE-Systeme im EDV-gestUtzten Produktionsprozess

- CAD-Umfeld mit Datenbanken (Zeichnungsverwaltung, Normteilbibliothek usw.)
- Entwurf, Konstruktion, Funktionsberechnung, Festigkeitsberechnung

- Fertigungstechnik

- Kinematik, Kinetik

- Bewegung eines Massenpunktes

- Kinematik der starren Scheibe, Rotation, Ebene Bewegung, Arbeits- und Energiesatz
- Mechanische Schwingungen

- Elastostatik und Festigkeitslehre

- Einfiihrung in die Festigkeitslehre

- Zug-IDruck-/Biegebeanspruchung

- Schub- und Torsionsbeanspruchung

- Zuldssige Beanspruchung und Sicherheit

- Allgemeiner Spannungs- und Verformungszustand sowie Festigkeitshypothesen

Praxisnahe Ubung zu Grundlagen Maschinenbau 2 2

Praxisnahe Ubung zu Technische Mechanik und Konstruktionslehre 2.

BESONDERHEITEN
Im Rahmen der Selbststudiumsstunden kann begleitetes Selbststudium im Umfang von bis zu 36 Stunden angeboten werden.

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Assmann, B.: Technische Mechanik/Statik, Oldenbourg Verlag

- Dankert, J. & H.: Technische Mechanik, Teubner Verlag

- Decker, K.-H.: Maschinenelemente: Funktion, Gestaltung und Berechnung

- Gross/Hauger et al (Hrsg.): Technische Mechanik, Band 2

- Roloff/Matek: Maschinenelemente

- Skolaut, W. (Hrsg.): Maschinenbau: Ein Lehrbuch fiir das ganze Bachelor-Studium
- Steinhilper/Roper: Maschinen- und Konstruktionselemente

- Winter: Maschinenelemente
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Studienbereich Technik // School of Engineering
Mechatronik / Mechatronics . D H BW
Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics BisalaBoehsehuie
HEIDENHEIM Baden-Wiirttemberg

Mechatronische Systeme | (T4AMT2001)

Mechatronic Systems |

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4MT2001 2. Studienjahr 1 Prof. Dr. -Ing. Stefan Werling Deutsch

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
Vorlesung, Ubung -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Klausur 120 ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 60 90 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Die Studierenden kennen mit Abschluss des Moduls die in den Modulinhalten aufgefiihrten Ansdtze der mechatronischen Systembetrachtung und kdnnen sowohl
Systemstrukturen erkennen, Anforderungen analysieren und Konfigurierungsvarianten erstellen als auch technisch und kommerziell bewerten.

METHODENKOMPETENZ

Die Studierenden kennen mit Abschluss des Moduls die in den Modulinhalten aufgefiihrten wissenschaftlichen Methoden und sind in der Lage, unter Einsatz dieser
Methoden relevante Informationen zu sammeln und diese unter Beriicksichtigung wissenschaftlicher Erkenntnisse den Fachstandards entsprechend zu interpretieren
und zu bewerten.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

Die Studierenden haben mit Abschluss des Moduls die Kompetenzen erworben, um selbststandig Losungen fir technische Problemstellungen zu entwickeln und
diese systematisch umzusetzen. Sie sind in der Lage, die eigene Vorgehensweise im Entwurf von Systemen bzw. Prozessen kritisch zu reflektieren, zu bewerten und
Optimierungspotenziale zu nutzen.

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Mechatronische Systeme 1 60 90
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LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT
Analyse, Entwurf und Modellbildung mechatronischer Systeme

Optionale Inhalte:

- Uberblick Gber mechatronisches Systemdenken und Systeme

- Entwurf und Entwicklung mechatronischer Systeme

- Systemtheorie

- Signale & Systeme (Ubertragungseigenschaften und Signalbehandlung mechatronischer
Systeme)

- Regelungstechnik (geregelte zeitkontinuierliche mechatronische Systeme)

- Elektrische Maschinen als mechatronische Systeme

- Mechatronische Systeme der Thermodynamik

- Mechatronische Systeme der Elektromobilitat

Optional:
- Labor zu mechatronischen Systemen

Studienrichtung Energiewirtschaft:
Nachhaltige und intelligente Gas- und Wassersysteme sowie Gas- und Wassernetze.

BESONDERHEITEN
Im Rahmen der Selbststudiumsstunden kann begleitetes Selbststudium im Umfang von bis zu 24 Stunden angeboten werden.

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Bernstein, H.: Grundlagen der Mechatronik, VDE-Verlag

- Bernstein, H.: Praktische Anwendungen der Mechatronik, VDE-Verlag

- Czichos, H.: Mechatronik: Grundlagen und Anwendungen technischer Systeme, Springer Vieweg
- Fischer, R./Nolle, E.: Elektrische Maschinen, Hanser

- Heimann, B./Albert, A./Ortmaier, T./Rissing, L.: Mechatronik, Hanser

- Hering, E./Matrin, R./Stohrer, M.: Physik fir Ingenieure, Springer Vieweg

- Isermann, R.: Mechatronische Systeme, Springer

- Janschek, K.: Systementwurf mechatronischer Systeme, Springer

- Lunze, J.: Regelungstechnik 1, Springer

- Rennert, I./Bundschuh, B.: Signale und Systeme, Hanser

- Tipler, P./Mosca, G. et al.: Physik: fir Studierende der Naturwissenschaften und Technik, Springer
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Studienbereich Technik // School of Engineering
Mechatronik / Mechatronics . D H BW
Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics BisalaBoehsehuie
HEIDENHEIM Baden-Wiirttemberg

Informatik Il (T4MT2002)

Computer Science Il

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4MT2002 2. Studienjahr 2 Prof . Dr. Michael Bauer Deutsch

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
Vorlesung, Ubung, Projekt -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Kombinierte Prifung - Entwurf und Klausur (< 50 %) Siehe Pruefungsordnung ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 60 90 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Die Studierenden kennen die Techniken des objektorientierten Programmierens. Sie konnen in einer passenden Programmiersprache objektorientierte Programme
erstellen. Sie kennen grundlegende Modellierungsmethoden der UML. Sie verstehen die objektorientierten Techniken und Funktionsweisen hinter verschiedenen
Systemen (z.B. CAD).

METHODENKOMPETENZ
Die Studierenden kennen die grundlegende Modellierung von Programmen und kénnen dieses Wissen auch auf betriebliche Prozesse anwenden.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

Die Studierenden sind in der Lage Informationstechnik in verschiedenen Bereichen der Mechatronik zu verstehen, einzusetzen oder Losungen zu entwickeln. Die
Studierenden sind in der Lage die oft unterschiedlichen Vorgehensweisen der Informatik und der Ingenieurswissenschaften zu verstehen und zu nutzen.

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Informatik 2 36 40

- Algorithmen und Datenstrukturen

Optional:

- Datenbanken und Datenmanagement
- Informationssysteme und Netzwerke
- Datenschutz

Programmieren 2 24 50

- Objektorientierte Programmierung

- Graphische Benutzeroberfldche und ereignisgesteuerte Programmierung
- Hardwarenahe Programmierung

- Durchfiihrung eines Programmierprojekts
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BESONDERHEITEN
Im Rahmen der Selbststudiumsstunden kann begleitetes Selbststudium im Umfang von bis zu 36 Stunden angeboten werden.

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Balzert, H.: Lehrbuch Grundlagen der Informatik, Spektrum Akademischer Verlag

- Ernesti, J. et al.: Python 3, Bonn: Rheinwerk Verlag

- Kiveler, G.: C/C++ fir Studium und Beruf, Springer Vieweg

- Ratz, D. et al.: Grundkurs Programmieren in Java, Minchen: Hanser-Verlag

- RieRinger, R.: Informatik fir Ingenieure und Naturwissenschaftler, Berlin Heidelberg: Springer-Verlag
- Sedgewick, R. et al.: Algorithmen: Algorithmen und Datenstrukturen, Pearson Studium - IT

- Theis, T.: Einstieg in C#, Bonn: Rheinwerk Verlag
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Studienbereich Technik // School of Engineering
Mechatronik / Mechatronics . D H BW
Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics BisalaBoehsehuie
HEIDENHEIM Baden-Wiirttemberg

Mechatronische Systeme Il (T4MT2003)

Mechatronic Systems I

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4MT2003 2. Studienjahr 1 Prof. Dr. -Ing. Stefan Werling Deutsch

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
Vorlesung, Ubung -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Klausur oder Kombinierte Prifung 120 ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 60 90 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Die Studierenden kennen mit Abschluss des Moduls die in den Modulinhalten aufgefiihrten Ansdtze der mechatronischen Systembetrachtung und kdnnen sowohl
Systemstrukturen erkennen, Anforderungen analysieren und Konfigurierungsvarianten erstellen als auch technisch und kommerziell bewerten.

METHODENKOMPETENZ

Die Studierenden kennen mit Abschluss des Moduls die in den Modulinhalten aufgefiihrten wissenschaftlichen Methoden und sind in der Lage, unter Einsatz dieser
Methoden relevante Informationen zu sammeln und diese unter Beriicksichtigung wissenschaftlicher Erkenntnisse den Fachstandards entsprechend zu interpretieren
und zu bewerten.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

Die Studierenden haben mit Abschluss des Moduls die Kompetenzen erworben, um selbststandig Losungen fir technische Problemstellungen zu entwickeln und
diese systematisch umzusetzen. Sie sind in der Lage, die eigene Vorgehensweise im Entwurf von Systemen bzw. Prozessen kritisch zu reflektieren, zu bewerten und
Optimierungspotenziale zu nutzen.

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Mechatronische Systeme 2 60 90
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LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT
Analyse, Entwurf, Modellbildung und Simulation mechatronischer Systeme

Optionale Inhalte:

- Systemanalyse und Simulation mechatronischer Systeme

- Entwicklungsmethoden mechatronischer Systeme

- Entwurf und Konstruktion mechatronischer Systeme (auch mittels CAD/CAE-Systemen)
- Systemtheorie

- Signale & Systeme

- Regelungstechnik

- Elektrische Maschinen als mechatronische Systeme

- Mechatronische Systeme der Elektromobilitdt

Optional:
Labor zu mechatronischen Systemen

Studienrichtung Energiewirtschaft:
- Einfihrung in die Erneuerbaren und Nachhaltigen Energien, elektrische Maschinen aus der
Energietechnik

BESONDERHEITEN

- Im Rahmen der Selbststudiumsstunden kann begleitetes Selbststudium im Umfang von bis zu 24 Stunden angeboten werden.
- Die Priifungsdauer gilt fir die Klausur.

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Bernstein, H.: Grundlagen der Mechatronik, VDE-Verlag

- Bernstein, H.: Praktische Anwendungen der Mechatronik, VDE-Verlag

- Czichos, H.: Mechatronik: Grundlagen und Anwendungen technischer Systeme, Springer Vieweg
- Europa-Lehrmittel-Verlag: Fachkunde Mechatronik

- Fischer, R./Nolle, E.: Elektrische Maschinen, Hanser

- Heimann, B./Albert, A./Ortmaier, T./Rissing, L.: Mechatronik, Hanser

- Hering, E./Matrin, R./Stohrer, M.: Physik fir Ingenieure, Springer Vieweg

- Isermann, R.: Mechatronische Systeme, Springer

- Janschek, K.: Systementwurf mechatronischer Systeme, Springer

- Lunze, J.: Regelungstechnik 1, Springer

- Naefe, P.: Methodisches Konstruieren, Springer Vieweg

- Rennert, I./Bundschuh, B.: Signale und Systeme, Hanser

- Tipler, P./Mosca, G. et al.: Physik: fir Studierende der Naturwissenschaften und Technik, Springer
- Wittel, H./Spura, C./Jannasch, D.: Roloff/Matek Maschinenelemente, Springer Vieweg
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HEIDENHEIM Baden-Wiirttemberg

Mechatronische Systeme 11l (T4AMT3001)

Mechatronic Systems IlI

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4MT3001 3. Studienjahr 1 Prof . Dr. Wolfgang NieRen Deutsch/Englisch

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
Vorlesung, Ubung -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Klausur 120 ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 60 90 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Mit mechatronischer Systembetrachtung komplexe Teil- und Gesamtstrukturen erkennen, deren Signale mit den wesentlichen (auch neuen und tiefen) Methoden
analysieren und beschreiben kdnnen. Anforderungen analysieren und Konfigurierungsvariante beurteilen kdnnen.

METHODENKOMPETENZ
Die Studierenden kennen Entwicklungshilfsmittel und konnen diese anwenden um hardware-nahe Beispiele zu realisieren.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

Die Studierenden haben mit Abschluss des Moduls die Kompetenzen erworben, selbststandig weiterfiihrende Lernprozesse zu gestalten, ihr Wissen und Verstehen
auf eine Tdtigkeit in der Definition, Konzeption oder Realisierung von Softwaresystemen anzuwenden und dabei selbststandig Problemldsungen zu erarbeiten und zu
entwickeln.

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Mechatronische Systeme 3 60 90

- Regelungstechnik, EingroRenregelung

Optionale zusatzliche Inhalte:

- Kinematik und Dynamik mechatronischer Systeme
- Mechatronische Systeme der Elektromobilitat

- Mehrkérpersysteme

- Schwingungen, Schall

- Projektmanagement

- Ubertragungseigenschaften und Signalbehandlung mechatronischer Systeme
- technische Optik

- Labor zu Mechatronische Systeme 3

- Nah- und Fernwdrme

- Contracting

- Qualitdtsmanagement
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LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT

BESONDERHEITEN
Im Rahmen der Selbststudiumsstunden kann begleitetes Selbststudium im Umfang von bis zu 24 Stunden angeboten werden.

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Albertos, P./Mareels, I.: Feedback and Control for Everyone, Berlin, Heidelberg: Springer

- Jager, H.: Technische Schwingungslehre: Grundlagen - Modellbildung - Anwendungen

- Lunze, J.: Regelungstechnik 1: Systemtheoretische Grundlagen, Analyse und Entwurf einschleifiger Regelungen
- Niy, S.S./Xiao, D.: Basic PID Control

- Schréder, G.: Technische Optik: Grundlagen und Anwendungen

- Woernle, C.: Mehrkodrpersysteme: Eine Einfihrung in die Kinematik und Dynamik von Systemen starrer Kérper
- Zirn, O.: Elektrifizierung in der Fahrzeugtechnik: Grundlagen und Anwendungen
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Studienbereich Technik // School of Engineering
Mechatronik / Mechatronics . D H BW
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HEIDENHEIM Baden-Wiirttemberg

Mechatronische Systeme IV (T4AMT3002)

Mechatronic Systems IV

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4MT3002 3. Studienjahr 1 Prof . Dr. Wolfgang NieRen Deutsch

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
Vorlesung, Ubung -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Klausur Siehe Pruefungsordnung ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 60 90 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Die Studierenden verfiigen iber anwendbare Kenntnisse in den fir die Entwicklung und Auslegung mechatronischer Systeme relevanten Themenbereichen. Sie
kénnen quantitative Modelle von ungeregelten und geregelten mechatronischen Systemen entwerfen und sie mit der geeigneten Software simulieren. Je nach
Ausrichtung der optionalen Inhalte kénnen die Studierenden die Grundbegriffe des ,Maschinellen Lernens”, verstehen und Software fir typische Aufgaben des
maschinellen Lernens einsetzen, die Bedeutung von Signalverarbeitung bei der Ubermittlung und Verarbeitung von analogen und digitalen Signalen verstehen sowie
die Methoden und Prinzipien praktisch anwenden oder die breite Anwendung von Mikrosystemen (0,001 mm bis 0,1 mm) mit elektromechanischen Komponenten
und Sensoren verstehen.

METHODENKOMPETENZ

Die Studierenden konnen konkrete mechatronische Probleme in der Praxis analysieren, modellieren und mithilfe entsprechender Software simulieren sowie die
Ergebnisse analysieren und bewerten.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Mechatronische Systeme 4 60 90
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LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT

Modellbildung/Simulation, Regelungstechnik
- Modellbildung mechatronischer Systeme

- Ein- und MehrgroRenregelung

- StérgroRenaufschaltung

- Zeitdiskrete Regelung

Optionale zusatzliche Inhalte:

- Maschinelles Lernen

- Signalverarbeitung und Hochfrequenztechnik
- Mikrosystemtechnik

- Elektrische Netze und Energietechnik

- Energieerzeuger

- Kraftwerkssimulation

BESONDERHEITEN

SELBSTSTUDIUM

Wenn die Lehrinhalte mehrere der oben aufgefiihrten Themenbereiche betreffen, so soll das Zusammenspiel dieser Bereiche in der Ingenieurspraxis aufgezeigt

werden.

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Albertos, P./Mareels, I.: Feedback and Control for Everyone, Berlin, Heidelberg: Springer

- Awiszus, B. et al.: Grundlagen der Fertigungstechnik, Carl Hanser Verlag

- Braun, A.: Optimale und adaptive Regelung technischer Systeme, Verlag Springer Vieweg

- Jakoby, W.: Projektmanagement fiir Ingenieure: Ein praxisnahes Lehrbuch fiir den systematischen Projekterfolg, Verlag Springer Vieweg
- Kim, P.: MATLAB Deep Learning: With Machine Learning, Verlag Apress

- Lutz, H./Wendt, W.: Taschenbuch der Regelungstechnik: mit MATLAB und Simulink, Verlag Europa-Lehrmittel

- Niy, S.S./Xiao, D.: Basic PID Control

- Otte, R.: Kinstliche Intelligenz fir dummies, WILEY VCH Verlag

- Rill, G./Schaeffer, T./Borchsenius, F.: Grundlagen und computergerechte Methodik der Mehrkdrpersimulation, Verlag Springer Vieweg
- Shabana, A. A.: Einfiihrung in die Mehrkérpersimulation, WILEY VCH Verlag

- Tieste, K.-D./Romberg, O.: Keine Panik vor Regelungstechnik!, Verlag Springer Vieweg

- Werner, M.: Digitale Bildverarbeitung: Grundkurs mit neuronalen Netzen und MATLAB®-Praktikum, Verlag Springer Vieweg
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Studienbereich Technik // School of Engineering
Mechatronik / Mechatronics . D H BW
Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics BisalaBoehsehuie
HEIDENHEIM Baden-Wiirttemberg

Studienarbeit (T4_3100)

Student Research Project

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4_3100 3. Studienjahr 1 Prof. Dr.-Ing. Claus Mihthan Deutsch/Englisch

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
Projekt -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Studienarbeit Siehe Pruefungsordnung ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 6 144 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN

FACHKOMPETENZ

Die Studierenden kdnnen sich unter begrenzter Anleitung in ein komplexes, aber eng umgrenztes Gebiet einarbeiten und den allgemeinen Stand des Wissens
erwerben. Sie kdnnen Losungen entwickeln und Alternativen bewerten. Dazu nutzen sie bestehendes Fachwissen und bauen es selbstandig im Thema der
Studienarbeit aus. Die Studierenden kennen und verstehen die Notwendigkeit des wissenschaftlichen Recherchierens und Arbeitens. Sie sind in der Lage eine
wissenschaftliche Arbeit zu steuern und wissenschaftlich korrekt und verstandlich zu dokumentieren. Die Studierenden erschlieRen sich im Rahmen der Bearbeitung
ein fUr sie neues Fachthema aus dem Bereich ihres Studiengangs und vertiefen dies.

METHODENKOMPETENZ

Die Studierenden konnen relevante Informationen mit wissenschaftlichen Methoden sammeln und unter der Berlcksichtigung wissenschaftlicher Erkenntnisse
interpretieren. Sie sind in der Lage, eine ihrem Studiengang entsprechende Fragestellung unter wissenschaftlicher Methoden selbststandig zu bearbeiten und die
Ergebnisse sach- sowie formgerecht in einer schriftlichen Ausarbeitung darzustellen

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

Die Studierenden kdnnen innerhalb einer vorgegebenen Frist ausdauernd und beharrlich auch groRere Aufgaben selbststandig ausfiihren. Sie kdnnen sich selbst
managen und Aufgaben zum vorgesehenen Termin erfiillen. Sie kdnnen stichhaltig und sachangemessen argumentieren, Ergebnisse plausibel darstellen und auch
komplexe Sachverhalte nachvollziehbar begrinden.

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

LERNEINHEITEN UND INHALTE

LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Studienarbeit 6 144

Anfertigen einer schriftlichen Arbeit. Die Themen der Studienarbeiten werden von der DHBW

gestellt, Themenvorschldge durch den Dualen Partner oder nebenberufliche Dozentinnen bzw.

Dozenten sind willkommen. Die Aufgabenstellungen orientieren sich dabei an den

Studienpldnen der Studiengdnge. Die Studienakademie fihrt die Vergabe der Themen an die
Studierenden durch.

Es sollte eine Problemstellung aus dem mindestens einem Teilgebiet des Studiengangs sein. Die
Bearbeitung kann auch im Team erfolgen.
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BESONDERHEITEN

Es wird auf die , Leitlinien fir Wissenschaftliche Arbeiten in Bachelorstudiengdngen Studienbereich Technik” der Fachkommission Technik der Dualen Hochschule
Baden-Wirttemberg hingewiesen.

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Kornmeier, M.: Wissenschaftlich schreiben leicht gemacht fiir Bachelor, Master und Dissertation, Bern
- Kornmeier, M.: Wissenschaftstheorie und wissenschaftliches Arbeiten, Heidelberg: Physica

- Stickel-Wolf, C./Wolf, J.: Wissenschaftliches Arbeiten und Lerntechniken, Wiesbaden: Gabler

- Theisen, M. R.: Wissenschaftliches Arbeiten, Miinchen: Vahlen

Die Literatur richtet sich zudem stets nach dem jeweiligen Forschungsgegenstand und ist von den Studierenden selbststandig zu recherchieren.
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Studienbereich Technik // School of Engineering
Mechatronik / Mechatronics . D H BW
Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics BisalaBoehsehuie
HEIDENHEIM Baden-Wiirttemberg

Studienarbeit Il (T4 3200)

Student Research Project Il

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4_3200 3. Studienjahr 1 Prof. Dr.-Ing. Claus Mihthan Deutsch/Englisch

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
Projekt -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Studienarbeit Siehe Pruefungsordnung ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 6 144 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN

FACHKOMPETENZ

Die Studierenden kdnnen sich unter begrenzter Anleitung in ein komplexes, aber umgrenztes Gebiet vertiefend einarbeiten und den allgemeinen Stand des Wissens
erwerben. Sie kdnnen selbststandig Losungen entwickeln und Alternativen bewerten. Dazu nutzen sie bestehendes Fachwissen und bauen es selbstandig im Thema
der Studienarbeit aus. Die Studierenden kennen und verstehen die Notwendigkeit des wissenschaftlichen Recherchierens und Arbeitens. Sie sind in der Lage eine
wissenschaftliche Arbeit effizient zu steuern und wissenschaftlich korrekt und verstandlich zu dokumentieren. Die Studierenden erschlieBen sich im Rahmen der
Bearbeitung ein fir sie neues Fachthema aus dem Bereich ihres Studiengangs und vertiefen dies.

METHODENKOMPETENZ

Die Studierenden kdnnen relevante Informationen mit wissenschaftlichen Methoden zu sammeln und unter der Beriicksichtigung wissenschaftlicher Erkenntnisse
interpretieren. Sie sind in der Lage, eine ihrem Studiengang entsprechende Fragestellung unter wissenschaftlicher Methoden selbstandig zu bearbeiten und die
Ergebnisse sach- sowie formgerecht in einer schriftlichen Ausarbeitung darzustellen

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

Die Studierenden kdnnen innerhalb einer vorgegebenen Frist ausdauernd und beharrlich auch groRere Aufgaben selbststandig ausfiihren. Sie kdnnen sich selbst
managen und Aufgaben zum vorgesehenen Termin erfiillen. Sie kdnnen stichhaltig und sachangemessen argumentieren, Ergebnisse plausibel darstellen und auch
komplexe Sachverhalte nachvollziehbar begriinden

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

LERNEINHEITEN UND INHALTE

LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Studienarbeit 2 6 144

Anfertigen einer schriftlichen Arbeit. Die Themen der Studienarbeiten werden von der DHBW

gestellt, Themenvorschldge durch den Dualen Partner oder nebenberufliche Dozentinnen bzw.

Dozenten sind willkommen. Die Aufgabenstellungen orientieren sich dabei an den

Studienpldnen der Studiengdnge. Die Studienakademie fihrt die Vergabe der Themen an die
Studierenden durch.

Es sollte eine Problemstellung aus dem mindestens einem Teilgebiet des Studiengangs sein. Die
Bearbeitung kann auch im Team erfolgen.
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BESONDERHEITEN

Es wird auf die , Leitlinien fir Wissenschaftliche Arbeiten in Bachelorstudiengdngen Studienbereich Technik” der Fachkommission Technik der Dualen Hochschule
Baden-Wirttemberg hingewiesen.

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Kornmeier, M.: Wissenschaftlich schreiben leicht gemacht fiir Bachelor, Master und Dissertation, Bern
- Kornmeier, M.: Wissenschaftstheorie und wissenschaftliches Arbeiten, Heidelberg: Physica

- Stickel-Wolf, C./Wolf, J.: Wissenschaftliches Arbeiten und Lerntechniken, Wiesbaden: Gabler

- Theisen, M. R.: Wissenschaftliches Arbeiten, Miinchen: Vahlen

Die Literatur richtet sich zudem stets nach dem jeweiligen Forschungsgegenstand und ist von den Studierenden selbststandig zu recherchieren.
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FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF
T4_1000 1. Studienjahr

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN
Seminar; Projekt

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG
Projektarbeit

Ablauf- und Reflexionsbericht

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H)
600 4

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Praxisprojekt | (T4_1000)
Work Integrated Project |

MODULDAUER (SEMESTER)
2

DAVON PRASENZZEIT (IN H)

MODULVERANTWORTUNG
Prof. Dr.-Ing. Claus Mihthan

LEHRMETHODEN

PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN)
Siehe Pruefungsordnung

Siehe Pruefungsordnung

DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H)
596

mh DHBW

Duale Hochschule
Baden-Wiirttemberg

SPRACHE
Deutsch/Englisch

BENOTUNG
Bestanden/ Nicht-Bestanden

Bestanden/ Nicht-Bestanden

ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
20

Die Studierenden erfassen mit ihrem theoretischen Fachwissen grundlegender industrieller Problemstellungen in ihrem jeweiligen Kontext und ihrer jeweiligen
Komplexitdt. Die Studierenden kennen die zentralen manuellen und maschinellen Grundfertigkeiten des jeweiligen Studiengangs, sie kdnnen diese an praktischen
Aufgaben anwenden und haben deren Bedeutung fiir die Prozesse im Unternehmen kennen gelernt. Sie kennen die wichtigsten technischen und organisatorischen
Prozesse in Teilbereichen des Dualen Partners und kénnen deren Funktion darlegen. Die Studierenden kénnen grundsétzlich fachliche Problemstellungen des
jeweiligen Studiengangs beschreiben und fachbezogene Zusammenhange erldutern.

METHODENKOMPETENZ

Die Studierenden kennen ubliche Vorgehensweisen der industriellen Praxis und kdnnen diese selbststandig umsetzen. Dabei bauen sie auf ihr theoretisches Wissen
sowie ihre praktischen Erfahrungen auf. Sie sind in der Lage, unter Anleitung fiir komplexe Praxisanwendungen angemessene Methoden auszuwahlen und
anzuwenden. Sie konnen die Moglichkeiten, Praktikabilitat und Grenzen der eingesetzten Methoden nach anleitender Diskussion einschdtzen

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

Die Studierenden kennen ihre eigenen Starken und Schwdchen; sie setzen ihre Stérken bewusst fiir den reibungslosen Ablauf von industriellen Prozessen ein. Den
Studierenden gelingt es, aus Erfahrungen zu lernen, sie Gbernehmen Verantwortung fir die Ubertragenen Aufgaben, mit denen sie sich auch persdnlich identifizieren.
Die Studierenden ibernehmen erste Verantwortung im Team, integrieren und unterstitzen durch ihr Verhalten die gemeinsame Zielerreichung. Sie reflektieren und
leben die Gleichwertigkeit aller Geschlechter im Berufsleben.

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

Die Studierenden analysieren kritisch, welche Einflussfaktoren zur Lésung des Problems beachtet werden missen und beurteilen, inwiefern einzelne theoretische
Modelle einen Beitrag zur Losung des Problems leisten kdnnen. Die Studierenden zeigen Handlungskompetenz, indem sie ihr theoretisches Fachwissen nutzen, um in
berufspraktischen Situationen angemessen, authentisch und erfolgreich zu agieren. Dies umfasst auch das systematische Suchen nach alternativen Lésungsansatzen
sowie eine erste Einschdtzung der Anwendbarkeit von Theorien fiir die Praxis in den die Ingenieurswissenschaften beeinflussenden Themenbereichen der
Nachhaltigkeit, Energie- und Ressourceneffizienz sowie Digitalisierung.

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN
Projektarbeit 1

Stand vom 04.09.2026

PRASENZZEIT

0

SELBSTSTUDIUM
560
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LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM

- Anfertigung der Projektarbeit 1 Gber eine praktische Problemstellung

- Vermittlung von praktischen Inhalten unter Orientierung an den jeweiligen
studiengangsspezifischen theoretischen Studieninhalten

- Es wird auf die jeweiligen Praxisplane der Studiengdnge des Studienbereichs Technik verwiesen

Wissenschaftliches Arbeiten 1 4 36

- Leitlinien des wissenschaftlichen Arbeitens

- Themenwahl und Themenfindung bei der Projektarbeit 1

- Typische Inhalte und Anforderungen an eine Projektarbeit 1

- Aufbau und Gliederung einer Projektarbeit 1

- Literatursuche, -beschaffung und -auswahl

- Nutzung des Bibliotheksangebots der DHBW

- Form einer wissenschaftlichen Arbeit (z.B. Zitierweise, Literaturverzeichnis)

- Hinweise zu DV-Tools (z.B. Literaturverwaltung und Generierung von Verzeichnissen in der
Textverarbeitung)

BESONDERHEITEN

- Das Seminar ,Wissenschaftliches Arbeiten |” findet wahrend der Theoriephase statt. Eine Durchfiihrung im gesamten Umfang in einem Semester oder die
Aufteilung auf zwei Semester ist moglich. Fir einige Grundlagen kann das Web Based Training ,Wissenschaftliches Arbeiten” der DHBW genutzt werden.

- Es wird auf die , Leitlinien fiir Wissenschaftliche Arbeiten in Bachelorstudiengangen Studienbereich Technik” der Fachkommission Technik der Dualen Hochschule
Baden-Wirttemberg hingewiesen.

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Brink, A.: Anfertigung wissenschaftlicher Arbeiten. Ein prozessorientierter Leitfaden zur Erstellung von Bachelor-, Master- und Diplomarbeiten, Gabler
- Grieb, W./Slemeyer, A.: Schreibtipps fir Studium, Promotion und Beruf in Ingenieur- und Naturwissenschaften, VDE Verlag

- Kornmeier, M.: Wissenschaftlich schreiben leicht gemacht fiir Bachelor, Master und Dissertation, Bern

- Kornmeier, M.: Wissenschaftstheorie und wissenschaftliches Arbeiten, Heidelberg: Physica

- Minto, B.: The Pyramid Principle: Logic in Writing, Thinking and Problem Solving, London

- Stickel-Wolf, C./Wolf, J.: Wissenschaftliches Arbeiten und Lerntechniken, Wiesbaden: Gabler

- Theisen, M. R.: Wissenschaftliches Arbeiten, Miinchen: Vahlen

- Web-Based Training , Wissenschaftliches Arbeiten”

- Zelazny, G.: Say It With Charts: The Executives's Guide to Visual Communication, Mcgraw-Hill Professional

Die Literatur richtet sich zudem stets nach dem jeweiligen Forschungsgegenstand und ist von den Studierenden selbststandig zu recherchieren.
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HEIDENHEIM

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF
T4_2000 2. Studienjahr

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN
Vorlesung; Projekt

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG
Projektarbeit

Ablauf- und Reflexionsbericht

Praxisprojekt Il (T4_2000)
Work Integrated Project Il

MODULDAUER (SEMESTER)
2

Kombinierte Priifung - Kombinierte Priifung (Referat 30 % und Mindliche Prifung

70 %)

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H)
600 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

DAVON PRASENZZEIT (IN H)

MODULVERANTWORTUNG
Prof. Dr.-Ing. Claus Mihthan

LEHRMETHODEN

PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN)
Siehe Pruefungsordnung

Siehe Pruefungsordnung

Siehe Pruefungsordnung

DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H)
595

mh DHBW

Duale Hochschule
Baden-Wiirttemberg

SPRACHE
Deutsch/Englisch

BENOTUNG
ja
Bestanden/ Nicht-Bestanden

ja

ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
20

Die Studierenden erfassen industrielle Problemstellungen in einem angemessenen Kontext und in angemessener Komplexitdt. Sie kennen die technischen und
organisatorischen Prozesse in den Bereichen des Dualen Partners und kénnen deren Funktion und Wirkungszusammenhdnge angemessen darlegen. Sie kdnnen
fachliche Problemstellungen des jeweiligen Studiengangs beschreiben, fachbezogene Zusammenhdnge erldutern und erste Ideen fiir Losungsansdtze entwickeln.
Dabei bauen sie auf ihrem wachsenden theoretischen Wissen sowie ihrer wachsenden berufspraktischen Erfahrung auf.

METHODENKOMPETENZ

Die Studierenden kennen die im betrieblichen Umfeld tblichen Methoden, Techniken und Fertigkeiten und kénnen bei der Auswahl deren Starken und Schwachen
einschatzen, so dass sie die Methoden sachangemessen und situationsgerecht auswahlen. Die ihnen Ubertragenen Aufgaben setzen die Studierenden durch

durchdachte Konzepte, fundierte Planung und gutes Projektmanagement erfolgreich um.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

Die Studierenden kennen ihre eigenen Starken und Schwachen; sie setzen ihr Starken bewusst fir den reibungslosen Ablauf von industriellen Prozessen ein und
arbeiten an ihrer Personlichkeitsentwicklung. Sie lernen aus ihren Erfahrungen und Gbernehmen selbststandig Verantwortung fir die Ubertragenen Aufgaben, mit
denen sie sich auch personlich identifizieren. Die Studierenden ibernehmen mehr Verantwortung im Team, integrieren andere und tragen durch ihr iberlegtes

Verhalten zur gemeinsamen Zielerreichung bei. Sie reflektieren und leben die Gleichwertigkeit aller Geschlechter im Berufsleben.

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

Die Studierenden analysieren kritisch, welche Einflussfaktoren zur Lésung des Problems beachtet werden missen. Sie beurteilen selbststandig, inwiefern einzelne
theoretische Modelle einen Beitrag zur Lésung des Problems leisten kdnnen. Dabei bauen sie auf ihrem theoretischen Fachwissen und ihren praktischen Erfahrungen
auf. Dazu gehdren auch das eigenstandige kritische Beobachten, das systematische Suchen alternativer Denk- und Losungsansatze sowie das Hinterfragen von
bisherigen Vorgehensweisen. Die Studierenden zeichnen sich durch Eigenverantwortung und Tatkraft aus, sie sind auch im Kontext einer globalisierten Arbeitswelt
handlungsfahig und beriicksichtigen dabei die die Ingenieurswissenschaften beeinflussenden Themenbereiche der Nachhaltigkeit, Energie- und Ressourceneffizienz
sowie Digitalisierung. Sie zeigen wachsende Handlungskompetenz, indem sie ihr theoretisches Fachwissen und ihr wachsendes Erfahrungswissen nutzen, um in
sozialen berufspraktischen Situationen angemessen und erfolgreich zu agieren.

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN
Projektarbeit 2

Stand vom 04.09.2026

PRASENZZEIT

0

SELBSTSTUDIUM
560
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LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM

- Anfertigung der Projektarbeit 2 Gber eine praktische Problemstellung

- Vermittlung von praktischen Inhalten unter Orientierung an den jeweiligen
studiengangsspezifischen theoretischen Studieninhalten

- Es wird auf die jeweiligen Praxisplane der Studiengdnge des Studienbereichs Technik
verwiesen.

Wissenschaftliches Arbeiten 2 4 26

- Leitlinien des wissenschaftlichen Arbeitens

- Themenwahl und Themenfindung bei der Projektarbeit 2

- Typische Inhalte und Anforderungen an eine Projektarbeit 2
- Aufbau und Gliederung einer Projektarbeit 2

- Vorbereitung der Miindlichen Priifung zur Projektarbeit 2

Kombinierte Prifung 1 9

BESONDERHEITEN

- Das Seminar ,Wissenschaftliches Arbeiten Il “ findet wahrend der Theoriephase statt. Eine Durchfiihrung im gesamten Umfang in einem Semester oder die
Aufteilung auf zwei Semester ist moglich. Fir einige Grundlagen kann das WBT ,Wissenschaftliches Arbeiten” der DHBW genutzt werden.

- Entsprechend der jeweils geltenden Studien- und Priifungsordnung fir die Bachelorstudiengange im Studienbereich Technik der Dualen Hochschule
Baden-Wirttemberg (DHBW) sind die Miindliche Priifung und die Projektarbeit 2 separat zu bestehen. Die Modulnote wird aus diesen beiden Priifungsleistungen mit
der Gewichtung 50:50 ermittelt.

- Es wird auf die , Leitlinien fir Wissenschaftliche Arbeiten in Bachelorstudiengdngen Studienbereich Technik” der Fachkommission Technik der Dualen Hochschule
Baden-Wirttemberg hingewiesen.

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Brink, A.: Anfertigung wissenschaftlicher Arbeiten. Ein prozessorientierter Leitfaden zur Erstellung von Bachelor-, Master- und Diplomarbeiten, Gabler
- Grieb, W./Slemeyer, A.: Schreibtipps fir Studium, Promotion und Beruf in Ingenieur- und Naturwissenschaften, VDE Verlag

- Kornmeier, M.: Wissenschaftlich schreiben leicht gemacht fiir Bachelor, Master und Dissertation, Bern

- Kornmeier, M.: Wissenschaftstheorie und wissenschaftliches Arbeiten, Heidelberg: Physica

- Minto, B.: The Pyramid Principle: Logic in Writing, Thinking and Problem Solving, London

- Stickel-Wolf, C./Wolf, J.: Wissenschaftliches Arbeiten und Lerntechniken, Wiesbaden: Gabler

- Theisen, M. R.: Wissenschaftliches Arbeiten, Minchen: Vahlen

- Web-Based Training , Wissenschaftliches Arbeiten”

- Zelazny, G.: Say It With Charts: The Executives's Guide to Visual Communication, Mcgraw-Hill Professional

Die Literatur richtet sich zudem stets nach dem jeweiligen Forschungsgegenstand und ist von den Studierenden selbststandig zu recherchieren.
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Studienbereich Technik // School of Engineering
Mechatronik / Mechatronics . D H BW
Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics BisalaBoehsehuie
HEIDENHEIM Baden-Wiirttemberg

Praxisprojekt 11l (T4_3000)
Work Integrated Project IlI

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4_3000 3. Studienjahr 1 Prof. Dr.-Ing. Claus Mihthan Deutsch/Englisch

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
Vorlesung; Projekt -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN

PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Hausarbeit Siehe Pruefungsordnung Bestanden/ Nicht-Bestanden
Bericht zum Ablauf und zur Reflexion des Praxismoduls Siehe Pruefungsordnung Bestanden/ Nicht-Bestanden

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
240 4 236 8

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN

FACHKOMPETENZ

Die Studierenden erfassen industrielle Problemstellungen in einem breiten Kontext und in umfassender Komplexitdt. Sie haben ein sehr gutes Verstandnis von
organisatorischen und inhaltlichen Zusammenhdngen sowie von Organisationsstrukturen, Produkten, Verfahren, Manahmen, Prozessen, Anforderungen und
gesetzlichen Grundlagen in den Bereichen des Dualen Partners. Sie konnen zur Verbesserung und Erweiterung der technischen und organisatorischen Prozesse in den
Bereichen des Dualen Partners beitragen. Sie kénnen fachliche Problemstellungen des jeweiligen Studiengangs umfassend beschreiben, fachbezogene
Zusammenhdnge tiefgehend erldutern und Ideen fiir Lsungsansdtze entwickeln.

METHODENKOMPETENZ

Die Studierenden kennen die im betrieblichen Umfeld tblichen Methoden, Techniken und Fertigkeiten und kénnen bei der Auswahl deren Starken und Schwdchen
einschatzen, so dass sie die Methoden sachangemessen, situationsgerecht und umsichtig auswahlen. Die ihnen Gbertragenen Aufgaben setzen die Studierenden
durch durchdachte Konzepte, fundierte Planung und gutes Projektmanagement auch bei sich haufig andernden Anforderungen systematisch und erfolgreich um.
Dabei bauen sie auf ihr theoretisches Wissen sowie ihre wachsende Berufserfahrung auf.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

Die Studierenden weisen auch im Hinblick auf ihre Personlichkeitsentwicklung einen hohen Grad an Reflexivitdt auf, die sie als Grundlage fir die selbststandige
personliche Weiterentwicklung nutzen. Den Studierenden gelingt es, aus Erfahrungen zu lernen, sie ibernehmen selbststandig Verantwortung fiir die Gbertragenen
Aufgaben, mit denen sie sich auch personlich identifizieren. Die Studierenden Gbernehmen Verantwortung fiir sich und andere. Sie sind konflikt- und kritikfahig. Sie
reflektieren und leben die Gleichwertigkeit aller Geschlechter im Berufsleben.

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

Die Studierenden zeigen umfassende Handlungskompetenz, indem sie ihr theoretisches Fachwissen und ihre wachsenden personalen und sozialen Kompetenzen
nutzen, um in berufspraktischen Situationen angemessen und erfolgreich zu agieren. Die Studierenden analysieren kritisch, welche Einflussfaktoren zur Losung des
Problems beachtet werden missen. Sie beurteilen selbststandig, inwiefern theoretische Modelle einen Beitrag zur Losung des Problems leisten kdnnen und sind in
der Lage, das passende auszuwdhlen. Die Studierenden zeichnen sich durch Eigenverantwortung und Tatkraft aus, sie sind auch im Kontext einer globalisierten und
digitalen Arbeitswelt handlungsfahig. Sie weisen eine reflektierte Haltung zu gesellschaftlichen, soziale und ékologischen Implikationen des eigenen Handelns auf.

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Projektarbeit 3 0 220

Es wird auf die jeweiligen Praxisplane der Studiengange der Fakultdt Technik verwiesen.
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LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Wissenschaftliches Arbeiten 3 4 16

- Was ist Wissenschaft?

- Theorie und Theoriebildung

- Uberblick Gber Forschungsmethoden (Interviews, etc.)

- Gitekriterien der Wissenschaft

- Wissenschaftliche Erkenntnisse sinnvoll nutzen (Bezugssystem, Stand der Forschung/Technik)
- Aufbau und Gliederung einer Bachelorarbeit

- Projektplanung im Rahmen der Bachelorarbeit

- Zusammenarbeit mit Betreuern und Beteiligten

BESONDERHEITEN

- Das Seminar ,Wissenschaftliches Arbeiten 3 “ findet wahrend der Theoriephase statt. Eine Durchfihrung im gesamten Umfang in einem Semester oder die
Aufteilung auf zwei Semester ist moglich. Fir einige Grundlagen kann das WBT ,Wissenschaftliches Arbeiten” der DHBW genutzt werden.

- Es wird auf die , Leitlinien fir Wissenschaftliche Arbeiten in Bachelorstudiengdngen Studienbereich Technik” der Fachkommission Technik der Dualen Hochschule
Baden-Wirttemberg hingewiesen.

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Brink, A.: Anfertigung wissenschaftlicher Arbeiten. Ein prozessorientierter Leitfaden zur Erstellung von Bachelor-, Master- und Diplomarbeiten, Gabler
- Grieb, W./Slemeyer, A.: Schreibtipps fir Studium, Promotion und Beruf in Ingenieur- und Naturwissenschaften, VDE Verlag

- Kornmeier, M.: Wissenschaftlich schreiben leicht gemacht fiir Bachelor, Master und Dissertation, Bern

- Kornmeier, M.: Wissenschaftstheorie und wissenschaftliches Arbeiten, Heidelberg: Physica

- Minto, B.: The Pyramid Principle: Logic in Writing, Thinking and Problem Solving, London

- Stickel-Wolf, C./Wolf, J.: Wissenschaftliches Arbeiten und Lerntechniken, Wiesbaden: Gabler

- Theisen, M. R.: Wissenschaftliches Arbeiten, Miinchen: Vahlen

- Web-Based Training , Wissenschaftliches Arbeiten”

- Zelazny, G.: Say It With Charts: The Executives's Guide to Visual Communication, Mcgraw-Hill Professional

Die Literatur richtet sich zudem stets nach dem jeweiligen Forschungsgegenstand und ist von den Studierenden selbststandig zu recherchieren.
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Mechatronik / Mechatronics . D H BW
Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics BisalaBoehsehuie
HEIDENHEIM Baden-Wiirttemberg

Werkstoffkunde (T4MT1101)

Material Science

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4MT1101 1. Studienjahr 1 Prof. Dr.-Ing. Jens Hacker Deutsch

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
Vorlesung, Labor -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Kombinierte Priifung - Kombinierte Priifung Siehe Pruefungsordnung ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 60 90 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Grundkenntnisse der Zusammensetzung der Materie und strukturiertes Basiswissen der Elemente und Verbindungen erwerben. Die Werkstoffe, ihre Eigenschaften
und Behandlungsmaglichkeiten sowie die Gleichgewichts- und elektrochemischen Vorgange kennen.

METHODENKOMPETENZ
Die Studierenden konnen anhand der vorgestellten Methoden geeignete Werkstoffe und Fertigungsverfahren fiir bestimmte Anwendungen auswahlen.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

Die Fertigungsverfahren sind insbesondere hinsichtlich des wirtschaftlichen Einsatzes in Abhangigkeit von der zu fertigenden Stiickzahl, den Fertigungskosten, den
Werkzeugkosten, den Rustkosten usw. bekannt und kénnen von den Studierenden gegenibergestellt und bewertet werden.

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Angewandte Werkstofftechnik 58 88
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LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT

Eine Auswahl aus

- Aufbau der Materie, Atomaufbau, Aggregatzustande, Kristalle

- Elemente und ihre Verbindungen, anorganische und organische Chemie

- Metallische Werkstoffe

- Nichteisenmetalle

- Kunststoffe

- Glas, Keramik, Emaille, amorphes Metall

- Halbleiter

- Pulvermetallurgische Werkstoffe

- Stoffschlissige Werkstoffverbindungen (Kleben, Loten, SchweiRen)

- Werkstoffprifung (zerstérend und zerstérungsfrei)

- Elektrochemische Grundlagen, Korrosion und Korrosionsschutz, Konstruktionsentwurf
- Anwendung Konstruktionssystematik

- Auslegung und Durchfiihrung von Konstruktionsentwiirfen

- allgemeine Getriebesysteme

- Einbeziehung von Auslegungsprogrammen in den CAE Entwurfsprozess

- CAD und CAD/CAM

- Koppelung

- Fertigungsverfahren unter dem Problemkreis Wertanalyse, Kosten und Anwendungsfalle
betrachten

- Metalle

- Einfihrung in die Fertigungstechnik

- Zerspanen mit geometrisch bestimmter Schneide: Grundlagen, Schneidstoffe,
Fertigungsverfahren

- Zerspanen mit geometrisch unbestimmter Schneide: Grundlagen, Fertigungsverfahren,
Feinbearbeitungsverfahren

- Abtragen: Elektroerodieren, Elysieren, Strahlbearbeitung

- Urformen: GieRen, Sintern, gusstechnisch richtiges Gestalten

- Trennen von Blech

- Figen: SchweiRen, Léten, Metallkleben

- Umformen: Grundlagen, Druckumformen, Zugdruckumformen, Zugumformen,
Biegeumformen, Schubumformen

- Beschichten: Kunststoffe

- SpritzgieRen

- Extrudieren

- Form- und Schichtpressen

- Herstellung von Faserverbundkunststoffen

- Thermoformen

- Schdumungsformen

Praxisnahe Ubung zu Werkstoffkunde 2

Praxisnahe Ubung zu Angewandte Werkstofftechnik.

BESONDERHEITEN

SELBSTSTUDIUM

- Empfohlen wird ein Praktikum z.B. mit folgenden Versuchen: Zugversuch, Hartepriifung, Kerbschlagbiegeversuch, technologische Priifungen, Kunststoffprifung.

- Im Rahmen der Selbststudiumsstunden kann begleitetes Selbststudium im Umfang von bis zu 24 Stunden angeboten werden.

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Barge, H.-J.ISchulze, G.: Werkstoffkunde, Springer Verlag

- Roos, E./Maile, K.: Werkstoffkunde fur Ingenieure, Springer Verlag
- Tabellenbuch Mechatronik, Europa-Lehrmittel-Verlag

- Tabellenbuch Metall, Europa-Lehrmittel-Verlag

Stand vom 04.09.2026
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Mechatronik / Mechatronics . D H BW
Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics BisalaBoehsehuie
HEIDENHEIM Baden-Wiirttemberg

Elektronik und Microcomputertechnik (T4MT2101)

Electronics and Microcomputer Technology

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE

T4MT2101 2. Studienjahr 2 Prof. Dr.-Ing. Tobias Gerhard Deutsch
Flamig-Vetter

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
Vorlesung, Ubung -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Kombinierte Priifung - Klausur und Laborarbeit mit Ausarbeitung Siehe Pruefungsordnung ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 60 90 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Beherrschen der Fachterminologie der Elektronik. Die Studierenden haben die Fahigkeit, elektronische Schaltungen und/oder Mikrocontroller zu verstehen und diese
hinsichtlich veranderter Anforderungen zu modifizieren bzw. weiterzuentwickeln.

METHODENKOMPETENZ
Befdhigung, sich im Selbststudium komplexere elektronische Schaltungen zu erarbeiten und ggf. diese weiter zu entwickeln.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

Die Méglichkeiten der Elektronik fiir gegebene Problemstellungen im Unternehmensumfeld einordnen und die Vor- und Nachteile gegeniiber alternativen
Technologien / Ldsungsansdtzen im Unternehmen anwenden und vertreten zu kdnnen.

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Elektronik und Microcomputertechnik 58 88
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LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN

- Einfihrung in die Halbleitertechnik

- Diskrete Bauelemente und deren Grundschaltungen

- Integrierte lineare Verstarker und deren Grundschaltungen
- Integrierte Bausteine der Analogverarbeitung

- AID- und D/A-Wandler

- Elektronische Komponenten in der Energiewirtschaft

- Leiterplattenentwicklung, Design und Kihlung

darlber hinaus kann eine Auswahl aus folgenden Themen angeboten werden:
- Uberblick tber Systemaufbau und Zentralprozessor

- Aktuelle Prozessoren (Familien/Typen/Architekturmerkmale)

- Rechnerkomponenten

- Externe Speicherbausteine und deren Schnittstellen

- Periphere Systemkomponenten

- Software

- Hardwarenahe Programmiertechnik

- Entwicklungstools

- Mikrocontrollerprojekt

Praxisnahe Ubung zu Elektronik und Microcomputertechnik

- Praxisnahe Ubung zu Elektronik und Microcomputertechnik

- Laboribungen mit verschiedenen Programmier-Beispielen zum Einsatz von |0-, Timer-,
AD-Wandler Komponenten

- Ubungen zu verschiedenen seriellen Bussystemen

BESONDERHEITEN

PRASENZZEIT

Im Rahmen der Selbststudiumsstunden kann begleitetes Selbststudium im Umfang von bis zu 24 Stunden angeboten werden.

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Gobel, H./Siegmund, H.: Einflhrung in die Halbleiter-Schaltungstechnik, Springer Verlag
- Schaaf, B./Wissemann, P: Mikrocomputertechnik, Hanser Verlag
- Tietze, U/Schenk, Ch.: Halbleiter-Schaltungstechnik, Springer Verlag

Stand vom 04.09.2026

SELBSTSTUDIUM

T4MT2101 // Seite 43



Studienbereich Technik // School of Engineering
Mechatronik / Mechatronics . D H BW
Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics BisalaBoehsehuie
HEIDENHEIM Baden-Wiirttemberg

Angewandte Elektrotechnik (T4MT2102)
Applied Electrical Engineering

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4MT2102 2. Studienjahr 1 Prof. Dr.-Ing. Benedikt Michel Deutsch

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
Vorlesung, Ubung, Labor -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Kombinierte Prifung - Klausur und Laborarbeit mit Ausarbeitung Siehe Pruefungsordnung ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 78 72 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN

FACHKOMPETENZ

Die Studierenden bekommen Einblicke in die Vielfalt von Transistorschaltungen fir Analog- und Digitalanwendungen. Die Kompetenzen fir die Wahl einer
systematischen Vorgehensweise bei der Analyse elektronischer Schaltungen werden vertieft und gefestigt. Es wird auf Grundprinzipien der elektronischen
Schaltungstechnik eingegangen und die Fahigkeit gefordert, elektronische Schaltungen zu verstehen und diese hinsichtlich veranderter Anforderungen zu

modifizieren.

METHODENKOMPETENZ

Die Studierenden lernen auch bei gréReren Schaltungen einen systematischen Blick fiir die Erkennung von und Gliederung in Teilfunktionen zu entwickeln. Die
Grundprinzipien der Analyse linearer Schaltungen aus Grundlagen Elektrotechnik | + Il werden Gbertragen auf elektronische Schaltungen. Durch die Wahl geeigneter
Vereinfachungen und Ersatzschaltbilder konnen die elektrischen Eigenschaften elektronischer Schaltungen analytisch berechnet werden.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ
Die Studierenden kennen Prinzipien der elektronischen Schaltungstechnik und verstehen wie sich Anforderungen auf die Eigenschaften einer Schaltung auswirken.

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Angewandte Elektrotechnik 48 42

- Feldeffekttransistoren (Aufbau, Funktion, Eigenschaften, Kenngroen, Grundschaltungen)
- Mehrstufige Verstdrkerschaltungen mit Bipolar- und Feldeffekttransistoren

- Analoge Schaltungstechnik (z.B. Differenzverstarker, Gegentaktendstufe,
Konstantspannungsquelle, Konstantstromquelle, Stromspiegel)

- Transistor als digitaler Schalter fir analoge Spannungen

- Transistor als Schalter in der Leistungselektronik und Digitaltechnik

Stand vom 04.09.2026 T4MT2102 // Seite 44



LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT
Elektrische Maschinen 25

- Grundlagen der Elektrotechnik fir elektrische Maschinen (Elektrische Induktion und
Drehmoment)

- Gleichstrommotoren (Stromwendung, Aufbau der Wicklungen, Ankerrickwirkung,
resultierendes Luftspaltfeld, Reihenschluss- und Nebenschlussmotor, selbsterregter
Nebenschlussmotor, Vierquadrantenbetrieb, Gleichstrommotor am Wechselstromnetz)

- Asynchron- und Synchronmaschinen (Spannungsgleichungen, Drehstromwicklungen,
resultierender Wicklungsfaktor, Luftspaltfeld und -Leistung, Drehzahl-Drehmomentkennlinien,
Kafigldufer, Anlauf und Bremsen, Generatorbetrieb, Synchronisation, Phasenschieberbetrieb)

Labor zu Angewandte Elektrotechnik 5

Praktische Laboriibungen zu Angewandte Elektrotechnik

BESONDERHEITEN

SELBSTSTUDIUM

25

Im Rahmen der Selbststudiumsstunden kann begleitetes Selbststudium in Form von Ubungen im Umfang von bis zu 12 Stunden angeboten werden.

VORAUSSETZUNGEN

- Grundlagen Elektrotechnik |
- Grundlagen Elektrotechnik Il
- Elektronik und Mikrocomputertechnik

LITERATUR

- Amos, S.W.: Transistorschaltungen, VCH Verlagsgesellschaft

- Bederke, H.-J.: Elektrische Antriebe und Steuerungen, Vieweg+Teubner Verlag

- Behrends, P.: Elektrische Maschinen, Vogel Verlag

- Binder, A.: Elektrische Maschinen und Antriebe, Springer Vieweg

- Bohmer, E.: Elemente der angewandten Elektronik, Vieweg Verlag

- Bolte, E.: Elektrische Maschinen, Springer Vieweg

- Farschtschi, A.: Elektromaschinen in Theorie und Praxis, VDE Verlag

- Fuest, K./Doring, P.: Elektrische Maschinen und Antriebe, Vieweg+Teubner Verlag
- Giersch, H.-U./Harthus, H.: Elektrotechnik fir Fachschulen, Elektrische Maschinen, Teubner Verlag
- Gobel, H./Siegmund, H.: Einflhrung in die Halbleiter-Schaltungstechnik, Springer Verlag
- Hagl, R.: Elektrische Antriebstechnik, Carl Hanser Verlag

- Horowitz, P./Hill, W.: The Art of Electronics, Cambridge University Press

- Kremser, A.: Elektrische Maschinen und Antriebe, Springer Vieweg

- Mdiller, G./Ponick, B.: Elektrische Maschinen, Wiley-VCH Verlag

- Peddapelli, S.K./Gaddam, S.: Electrical Machines, De Gruyter

- Rost, A.: Grundlagen der Elektronik, Akademie Verlag

- Schréder, D.: Elektrische Antriebe - Grundlagen, Springer Verlag

- Seifart, M.: Analoge Schaltungen, Verlag Technik

- Spring, E.: Elektrische Maschinen, Springer Verlag

- Tietze, U./Schenk, Ch.: Halbleiter-Schaltungstechnik, Springer Verlag

- Vukosavic, S.N.: Electrical Machines, Springer Verlag

- Wupper, H.: Elektronische Schaltungen 1, Springer Verlag

- Zastrow, D.: Elektronik, Vieweg & Teubner Verlag
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Studienbereich Technik // School of Engineering
Mechatronik / Mechatronics . D H BW
Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics BisalaBoehsehuie
HEIDENHEIM Baden-Wiirttemberg

Angewandter Maschinenbau (T4MT2103)
Applied Mechanical Engineering

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4MT2103 2. Studienjahr 1 Prof. Dr.-Ing. Sven Schmitz Deutsch

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
Vorlesung, Seminar, Ubung -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Kombinierte Priifung - Klausur und Entwurf Siehe Pruefungsordnung ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 60 90 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Die Studierenden kennen die Konstruktionssystematik des Maschinenbaus und kdnnen diese anwenden. Sie beherrschen die Grundsdtze von CAE-Systemen und
kénnen Konstruktionsentwiirfe durchfiihren. Die Studierenden kennen die wichtigsten Produktionsverfahren und verstehen deren Prinzip. Die Studierenden kénnen
Produktion und Montage als Prozess sowie die Bearbeitbarkeit und Einsatzfahigkeit von Materialien verstehen.

METHODENKOMPETENZ

Die Studierenden sind mit Abschluss des Moduls in der Lage, fir weitgehend standardisierte Anwendungsfélle in der Praxis die angemessene Methode auszuwahlen
und anzuwenden. Sie kennen die Starken und Schwdchen der Methode in ihrem beruflichen Anwendungsfeld und konnen diese in konkreten Handlungssituationen
gegeneinander abwagen.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ
Sie sind in der Lage, sich im Verlaufe ihrer beruflichen Tatigkeit in weiterfiihrende Problemstellungen des Maschinenbaus selbststandig einzuarbeiten.

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Angewandter Maschinenbau 58 88
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LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT

Konstruktionsentwurtf:

- Anwendung Konstruktionssystematik

- Auslegung und Durchfiihrung von Konstruktionsentwirfen

- allgemeine Getriebesysteme

- Einbeziehung von Auslegungsprogrammen in den CAE Entwurfsprozess
- CAD und CAD/CAM

- Koppelung

Fertigungstechnik:

- Allgemeine Grundlagen der Fertigungstechnik wie Ordnungssystem, Anforderungen,
Prozessverstandnis

- Grundlagen und Systematisierung der Fertigungs- und Montageprozesse

- Die wesentlichen Fertigungsverfahren wie z.B. Urformen, Umformen, Trennen, Abtragen,
Figen, Schweilen, Brennschneiden

- Rapid Prototyping, Montagesysteme, Qualitatssicherung

Praxisnahe Ubung zu Angewandter Maschinenbau 2

Praxisnahe Ubung zu Angewandte Konstruktionslehre und Fertigungstechnik 1.

BESONDERHEITEN
Im Rahmen der Selbststudiumsstunden kann begleitetes Selbststudium im Umfang von bis zu 24 Stunden angeboten werden.

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Konig, W.: Fertigungsverfahren, Band 1 - 5, VDI-Verlag

- Roloff/Matek: Maschinenelemente

- Spur/Stéfele: Handbuch der Fertigungstechnik, Band 1-6, Hanser-Verlag
- Steinhilper/Roper: Maschinen- und Konstruktionselemente

- Winter: Maschinenelemente
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Studienbereich Technik // School of Engineering
Mechatronik / Mechatronics . D H BW
Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics BisalaBoehsehuie
HEIDENHEIM Baden-Wiirttemberg

Betrieb und Wirtschaft (T4MT2104)

Business & Economics

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4MT2104 2. Studienjahr 1 Prof. Dr.-Ing. Nico Blessing Deutsch

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
Vorlesung, Projekt, Planspiel -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Referat Siehe Pruefungsordnung ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 60 90 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Die Studierenden kennen die in den Inhalten des Moduls genannten Theorien und Modelle. Sie kdnnen diese beschreiben und systematisch darstellen. Sie sind in der
Lage, unterschiedliche Ansdtze miteinander zu vergleichen und kénnen mit Hilfe ihres Wissens plausible Argumentationen und Schlisse ableiten.

METHODENKOMPETENZ

Die Studierenden kennen mit Abschluss des Moduls die in den Modulinhalten aufgefiihrten wissenschaftlichen Methoden und sind in der Lage, unter Einsatz dieser
Methoden relevante Informationen zu sammeln und unter Beriicksichtigung wissenschaftlicher Erkenntnisse den Fachstandards entsprechend zu interpretieren.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

Die Studierenden sind mit erfolgreicher Teilnahme dieses Moduls in der Lage, die Prozesse und Abldufe innerhalb eines Unternehmens im Gesamten zu verstehen
und nachvollziehen zu kdnnen. Dazu gehdren insbesondere die abteilungsiibergreifenden Zusammenhdnge und die Wirkung eines Unternehmens nach AuRen.
Dieses Wissen versetzt die Studierenden in die Lage, Ihre Kompetenzen als Ingenieur effektiver und effizienter fir das Unternehmen einzusetzen.

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Betriebswirtschaftslehre 40 50

- Gegenstand und Ziele der Betriebswirtschaftslehre
- Betriebswirtschaftliche Zusammenhange

- Volkswirtschaftliche Einfliisse

- Strategische Entscheidungsfelder

- Rechtsformen der Unternehmung

- Organisationspsychologische Grundlagen der BWL
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LERNEINHEITEN UND INHALTE

LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT
Projektmanagement 20

- Grundlagen des Projektmanagements, Strukturen und Nutzen

- Netzplanmethoden wie Graphen, Meilensteine, Ecktermine, Kritischer Pfad etc.

- Projektablaufanalyse und Optimierungstechniken
- Projektmanagement Software

BESONDERHEITEN
Im Rahmen der Selbststudiumsstunden kann begleitetes Selbststudium im Umfang von bis zu 12 Stunden angeboten werden.

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Kraus, G./Westermann, R.: Projektmanagement mit System - Organisation, Methoden, Steuerung, Wiesbaden: Gabler
- Litke, H.-D.: Projektmanagement, Methoden, Techniken, Verhaltensweisen, Carl Hanser Verlag

- Rinza, P.: Projektmanagement

- Ott, H. J.: Betriebswirtschaft fir Ingenieure und Informatiker, Vahlen

- Wéhe, G.: Einfihrung in die allgemeine Betriebswirtschaftslehre, Verlag Vahlen

- Wéhe/Kaiser/Déring: Ubungsbuch

- Woll, A: Allgemeine Volkswirtschaftslehre, Verlag Vahlen
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Studienbereich Technik // School of Engineering
Mechatronik / Mechatronics . D H BW
Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics BisalaBoehsehuie
HEIDENHEIM Baden-Wiirttemberg

Automatisierungssysteme (T4MT3102)

Automation & Control Systems

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4MT3102 3. Studienjahr 2 Prof. Dr.-Ing. Rainer Kiesel Deutsch/Englisch

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
Vorlesung, Ubung, Labor -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Klausur 120 ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 60 90 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Die Studierenden kennen unterschiedliche Prozesse und deren Charakteristika. Die Studierenden kennen die Komponenten von Automatisierungssystemen wie bspw.
Sensorik, Aktorik, SPS und PLS und kénnen diese einsetzen. Die Studierenden kennen Aufbau und Struktur von komplexeren Automatisierungssystemen.

METHODENKOMPETENZ

Die Studierenden habe mit Abschluss des Moduls die Kompetenzen erworben, fachaddquat und zielgruppenkonform hinsichtlich der Entwicklung technischer
Produkte zu kommunizieren, sowie sich mit Fachvertreter*innen, Kund*innen, Projektpartner*innen und Laien Uber Informationen, Ideen, Probleme und Losungen
auszutauschen.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

Die Studierenden kdnnen mit Abschluss des Moduls ein Problem formulieren und die zur Lésung notwendigen Entscheidungen treffen. Die Studierenden verfigen
iber einen grundlegenden Einblick in die Prozesslehre und kénnen Ursache, Wirkung und Wechselwirkung bei systemtechnischen Aufgabenstellungen erkennen.

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Automatisierung 1 60 90
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LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT

- Darstellung der Prozesslehre, Prozesszustande, Automatisierungsaufgaben
- Grundbegriffe der Automatisierungs-, Steuerungs-, Regelungstechnik

- Einfihrung von Systembeschreibungsformen

- Messtechnik, Sensorik und Aktorik fir die Automatisierungsindustrie

- Standardisierte konventionelle Schnittstellen von Sensoren und Aktoren

- Feldbussysteme zur Ansteuerung von Sensoren und Aktoren

- Praxisnahe Ubung zu den Lehr- und Lerneinheiten

Optional zusdtzliche Inhalte:

Vertiefung Automatisierung:

- Softwaredesign, Zuverldssigkeit und Sicherheit in der Automatisierungstechnik

- Kennzeichnung von Komponenten in Automatisierungssystemen

- Ausgesuchte Anwendungsbeispiele aus der Prozess- und Fertigungsautomatisierung

Vertiefung SPS:
- Einfihrung, Aufbau und Programmierung einer Speicherprogrammierbaren Steuerung (SPS)
- Funktionsplan, Kontaktplan, Anweisungsliste, Ablaufsprache

Vertiefung Regelungstechnik:

- Laplace, Fourier Transformation und Ubertragungsfunktionen
- Reglertypen und deren Verhalten

- Stabilitdt und Einstellregeln

BESONDERHEITEN
Im Rahmen der Selbststudiumsstunden kann begleitetes Selbststudium im Umfang von bis zu 24 Stunden angeboten werden.

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Heinrich, B./Linke, P./Glockler, M.: Grundlagen Automatisierung, Wiesbaden: Springer Vieweg

- Lunze, P.: Regelungstechnik 1, Berlin: Springer

- Nof, S.Y.: Springer Handbook of Automation, Springer Handbooks

- Plenk, V.: Grundlagen der Automatisierungstechnik kompakt, Wiesbaden: Springer Vieweg

- Schnell, G./Wiedemann, B.: Bussysteme in der Automatisierungs- und Prozesstechnik, Wiesbaden: Springer Vieweg
- Tieste, K.-D./Romberg, O.: Keine Panik vor Regelungstechnik! Wiesbaden: Springer Vieweg

- Wellenreuther, G./Zastrow, D.: Automatisieren mit SPS - Theorie und Praxis, Wiesbaden: Springer Vieweg
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Studienbereich Technik // School of Engineering
Mechatronik / Mechatronics . D H BW
Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics BisalaBoehsehuie
HEIDENHEIM Baden-Wiirttemberg

Angewandte Mechatronische Systeme (T4MT3103)
Applied Mechatronic Systems

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4MT3103 3. Studienjahr 1 Prof. Dr.-Ing. Rainer Kiesel Deutsch

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
Vorlesung, Ubung, Labor -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Kombinierte Priifung - Klausur und Hausarbeit Siehe Pruefungsordnung ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 60 90 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN

FACHKOMPETENZ

Beherrschen der Fachterminologie der Aktorik. Die Studierenden verstehen unterschiedliche Aktorprinzipien und wie diese etwas in Bewegung setzen. Die
Studierenden kénnen fir eine Aufgabe aus dem Gebiet der Aktorik einen geeigneten Aktor auswdhlen, die Wahl anhand der spezifischen Aktor-Eigenschaften
begriinden und damit eine antriebstechnische Aufgabenstellung l6sen. Sie beherrschen die Fachterminologie der Sensorik, kdnnen Sensoren in Bezug auf Messgroie
und Messprinzip klassifizieren. Die Studierenden kénnen Funktionsprinzipien der unterschiedlichen Sensoren erldutern und haben die Fahigkeit, messtechnische
Aufgabenstellungen zu erfassen sowie geeignete Sensoren und Sensorverfahren zu ermitteln. Sie beherrschen die Bildverarbeitung und die Optoelektronik.

METHODENKOMPETENZ
Systematische Anwendung von Kenntnissen und Wissen zur Losung von Aufgaben.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

Die Studierenden haben mit Abschluss des Moduls die Kompetenzen erworben, um selbststandig Losungen fiir technische Problemstellungen zu entwickeln und
diese systematisch umzusetzen. Sie sind in der Lage, die eigene Vorgehensweise im Entwurf von Systemen bzw. Prozessen kritisch zu reflektieren, zu bewerten und
Optimierungspotenziale zu nutzen.

LERNEINHEITEN UND INHALTE

LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Aktorik 2 30 45
Ausgewdhlte Aktoren (z.B. elektromagnetische, elektrodynamische, fluidtechnische,

magneto-rheologische, elektro-rheologische, piezoelektrische, magnetostriktive,
elektrochemische Aktoren, Thermobimetalle, Dehnstoffaktoren, Mikroaktoren)

eine Auswahl aus:

- Aktoransteuerungssysteme
- Prinzipien der Aktoren

- Anwendung der Aktoren
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LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT
Sensorik 2 28

Ausgewahlte Sensoren (z.B. Temperatur, Kraft, Dehnung, Bild)

eine Auswahl aus:

- Sensorprinzipien/-dateniibertrag und -datenverarbeitung

- Anwendung von Sensoren

- Messkette (z.B. Mess-/Testsignal, Signalibertragung, Empfindlichkeit, elektrische Schaltungen,
Storquellen, Messfehler, Messgeratefahigkeit)

- Sensorsysteme/-netzwerk/-kennlinie

- Grundlagen und Anwendungen der Optoelektronik

Praxisnahe Ubung zu Angewandte Mechatronische Systeme 2 2

Praxisnahe Ubung zu Aktorik und Sensorik 2.

BESONDERHEITEN
Im Rahmen der Selbststudiumsstunden kann begleitetes Selbststudium im Umfang von bis zu 24 Stunden angeboten werden.

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Hering, E./Schonfelder, G.: Sensoren in Wissenschaft und Technik, Wiesbaden: Springer Vieweg

- Hesse, S./Schnell, G.: Sensoren fiir die Prozess- und Fabrikautomation, Wiesbaden: Springer Vieweg
- Meroth, A./Sora, P.: Sensornetzwerke in Theorie und Praxis

- Parthier, R.: Messtechnik, Wiesbaden: Springer Vieweg

- Roddeck, W.: Einfiihrung in die Mechatronik, Wiesbaden: Springer Vieweg
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Studienbereich Technik // School of Engineering

Mechatronik // Mechatronics

Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics

HEIDENHEIM

mh DHBW

Duale Hochschule
Baden-Wiirttemberg

Mathematisch naturwissenschaftliche Grundlagen Il (T4AMT2301)

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL

Mathematical and Physical Basics IlI

MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4MT2301 2. Studienjahr 1 Prof. Dr. rer. nat. Rolf Litzenberger Deutsch
EINGESETZTE LEHRFORMEN

LEHRFORMEN LEHRMETHODEN

Vorlesung -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN

PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Klausur oder Kombinierte Prifung 120 ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 60 90 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Bestehende Problemstellungen mit mathematischen Methoden l&sen. Die Studierenden haben umfangreiche Kenntnisse Uber die wichtigsten mathematischen
Verfahren. Die Studierenden kénnen gestellte praktische Problemstellungen analysieren und mathematisch formulieren und bearbeiten. Losung mechatronischer
Aufgabenstellungen in der Verbindung mit den bisher erarbeiteten Kenntnissen aus den maschinenbaulichen, elektrischen und programmiertechnischen
Grundlagenfachern. Kennenlernen mathematischer Verfahren und praktische Anwendung mathematischer Methoden bei ingenieurmdRigen Problemstellungen.
Aufbau der mathematischen Fahigkeiten begleitend zu den Vorlesungen aller Studienrichtungen des Studiengangs Mechatronik.

METHODENKOMPETENZ
Systematische Anwendung von mathematischen und physikalischen Kenntnissen und Wissen zur Losung von Aufgaben.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

Die Studierenden kdnnen selbststandig mathematische und physikalische Problemlosungen der Mechatronik entwickeln und haben eine Bereitschaft, mit
mathematischen Methoden und physikalischen Kenntnissen bestehende Problemstellungen zu 8sen.

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Mathematik 3 44 31
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LERNEINHEITEN UND INHALTE

LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT

- Weiterfiihrung gewdhnliche Differentialgleichungen (DGL): Homogene
Differentialgleichungssysteme, die Laplace-Transformation

- Reihen und Taylorreihen: Definitionen, Konvergenzkriterien, Alternierende Reihen, Absolut
konvergente Reihen, Potenzreihen, Taylorreihe als spezielle Potenzreihe, Das Taylorpolynom
und das Restglied

Anwendungen:

- Funktionen mehrerer Veranderlicher

- Definition und anschauliche Darstellung

- Stetigkeit

- Differenzierbarkeit

- Partielle Ableitungen

- Richtungsableitung

- Das totale Differential

- Implizites Ableiten

- Taylor-Entwicklung im mehrdimensionalen Raum
- Fehlerrechnung

- Integration von Funktionen mehrerer Veranderlicher
- Normalbereiche

- Zweifach- und Dreifachintegrale

- Transformationsformel

- Vektoranalysis

- Wege im 2- und 3-dimensionalen Raum

- Divergenz und Rotation

- Das Kurvenintegral

- Das Potential

Optionale Themen:
- Oberflachen im Raum
- Integralsatze von Green, Stokes und GauR

Anwendungsibungen der Mathematik und Physik 16

Vertiefung des Verstandnisses durch Ubungsaufgaben zu:

- elektrisches Feld

- Krafte auf Ladungen

- magnetisches Feld

- Krdfte auf stromdurchfl. Leiter

- Anwendung der Maxwellschen Gleichung (z.B. fir Dielektrikum)
- Kraftwirkung von stromdurchflossenen Leitern, Lorentzkraft
- System mit mehreren Federn

- Reibungsmodelle

- Stromungslehre, Kontinuitatsgleichung

- Beschreibung und Rechnung mit Differentialgleichung

- bewegte Massen Translation/Rotation

- Feder-Masse-System

Eine Auswahl aus:

- Technische Thermodynamik, Grundlegende Begriffe: ZustandsgréRen, Zustandsgleichungen,
Hauptsatze, idealisierte Prozesse mit idealen Gasen, einfache Kreisprozesse, Feuchte, Klima
(Umgebungsbedingungen), Warmeibergangsmechanismen, Leitung, Konvektion, Strahlung

- Grundlagen der Stromungstechnik

- Grundlagen der Stromungsmechanik

- Anwendungen

- Grundlagen der Atomphysik, Atommodelle, Anwendungen

BESONDERHEITEN

- Eine Laborveranstaltung zur Vermittlung von Lerninhalten kann optional in die Vorlesung integriert werden.
- Zur Vertiefung der Physik kann bis zu 12 Stunden betreutes Eigenstudium angeboten werden.
- Die Priifungsdauer gilt fir die Klausur.

VORAUSSETZUNGEN
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LITERATUR

- Bronstein, I. N.: Taschenbuch der Mathematik, Deutsch

- Furlan: Das gelbe Rechenbuch, Bd. 1, 2 und 3, Dortmund: Verlag Martina Furlan

- Gerthsen, C.: Physik inkl. CD-ROM, Springer Verlag

- Hanke-Bourgeois, M.: Grundlagen der Numerischen Mathematik und des Wissenschaftlichen Rechnens, Teubner - Schott
- Hering, E.: Physik fir Ingenieure, Berlin: Springer

- Heuser: Lehrbuch der Analysis, Bd. 1, Teubner

- Lindner, H.: Physik fir Ingenieure, Hanser Fachbuchverlag

- Neunzert/Eschmann/Blickensddrfer-Ehlers/Schelkes: Analysis 1 und Analysis 2, Berlin, Heidelberg: Springer-Verlag

- Papula, L.: Mathematik fir Ingenieure und Naturwissenschaftler, Bd. 1, 2 und 3, Vieweg

- Tipler, P.: Physik fir Wissenschaftler und Ingenieure, Elsevier
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Studienbereich Technik // School of Engineering
Mechatronik / Mechatronics

Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics
HEIDENHEIM

Aktorik und Sensorik (T4MT3301)

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL

MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER)

T4MT3301 3. Studienjahr 1

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN
Vorlesung, Ubung, Labor

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG
Klausur

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H)
150 60

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

DAVON PRASENZZEIT (IN H)

Sensors and Actuators

MODULVERANTWORTUNG
Prof. Dr.-Ing. Markus Dirnberger

LEHRMETHODEN

PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN)
120

DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H)
90

mh DHBW

Duale Hochschule
Baden-Wiirttemberg

SPRACHE
Deutsch/Englisch

BENOTUNG
ja

ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
5

Die Studierenden kdnnen nach Abschluss des Moduls unterschiedliche Aktor- und Sensorprinzipien verstehen und deren Eigenschaften benennen, Aktoren und
Sensoren in ihren Eigenschaften klassifizieren, geeignete Aktoren und Sensoren fiir spezifische Aufgaben auswahlen und die Auswahl begriinden, Aufgaben der
Antriebstechnik hinsichtlich Aktorik und Sensorik l8sen und die Fachterminologie beherrschen.

METHODENKOMPETENZ

Die Studierenden erwerben die Kompetenz systematisch Herausforderungen der Antriebstechnik zu l6sen, aus grundlegenden Zusammenhdngen eine Aufgabe der
Aktorik und Sensorik zu bearbeiten und durch Eigenstudium die Fahigkeiten des Fachs weiter auszubauen.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

Die Studierenden kdnnen den Losungsraum durch selbststandige Recherche definieren und diesen ggf. erweitern und eigenstandige und kreative Losungen

entwickeln und hinsichtlich der Praxis bewerten.

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

Die Studierenden besitzen die Kompetenz, die Aufgabenstellung hinsichtlich Aktorik und Sensorik zu diskutieren, zu analysieren und zu modellieren und sich an

fachlichen Gesprachen und Diskussionen des Fachgebiets zu beteiligen.

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN
Aktorik und Sensorik

- Prinzipien und Klassifizierung

- Krafterzeugung, Steuerung und Regelung in Aktoren

- Einsatzgebiete, Aufbau und Anwendungen

- Messsignalaufbereitung und Messsignalverarbeitung

- Verarbeitung von Kennlinien und Sensoreigenschaften

- Messunsicherheiten und Umgang mit Stérungen/Rauschen
- Analysen von Messkette

- Praxisnahe Ubung zu Aktorik und Sensorik
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BESONDERHEITEN

Im Rahmen der Selbststudiumsstunden kann begleitetes Selbststudium im Umfang von bis zu 24 Stunden angeboten werden.

VORAUSSETZUNGEN
Grundlagen der Elektrotechnik, Grundlagen der Elektronik, Grundlagen des Maschinenbaus, Grundlagen der Informatik

LITERATUR

- Algeria: Sensors and Actuators, World Scientific

- Fischer: Elektrische Maschinen, Hanser Verlag

- Gerke: Elektrische Maschinen und Aktoren, Oldenbourg Wissenschaftsverlag

- Gevatter: Automatisierungstechnik 1 MeR- und Sensortechnik, Springer Verlag

- Heimann/Gerth/Popp: Mechatronik, Leipzig: Fachbuch-Verlag

- Heinrich/Linke/Glockler: Grundlagen Automatisierung: Sensorik, Regelung, Steuerung, Springer Verlag
- Janocha: Actuators, Berlin, Heidelberg: Springer

- Trankler/Reindl: Sensortechnik Handbuch fiir Praxis und Wissenschaft, Springer Verlag
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Studienbereich Technik // School of Engineering

Mechatronik // Mechatronics

Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics

HEIDENHEIM

mh DHBW

Duale Hochschule
Baden-Wiirttemberg

Vertiefung in technischen und nicht technischen Fachern (T4MT9085)

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL

Additional Lessons in Technical and Non-Technical Fields

MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4MT9085 3. Studienjahr 1 Prof. Dr.-Ing. Rainer Kiesel Deutsch
EINGESETZTE LEHRFORMEN

LEHRFORMEN LEHRMETHODEN

Vorlesung, Ubung -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN

PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Klausur oder Kombinierte Prifung 120 ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
300 130 170 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ
Die Studierenden haben sich intensiv in das Fachgebiet eingearbeitet. Sie sind in der Lage Theorie und praktische Anwendung zu kombinieren, um ingenieurmaRige

Fragestellungen methodisch und grundlagenorientiert zu analysieren und zielorientiert zu l6sen. Zusatzlich erwerben die Studierenden Kompetenzen in den fir
Ingenieure ebenfalls wichtigen nicht technischen Fachern z.B. Recht, Patentwesen, Kostenrechnung & Controlling etc.

METHODENKOMPETENZ

Die Studierenden erweitern nach Abschluss des Moduls ihre Fahigkeit, Verantwortung in einem Team zu Gbernehmen und sich mit Experten Gber Problemstellungen
und Losungen kompetent auszutauschen. Sie lernen Herausforderungen auch aus nicht-technischer Sicht zu betrachten.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

Die Studierenden erweitern nach Abschluss des Moduls ihr Bewusstsein fir die Auswirkungen ihrer Tatigkeit auf die Gesellschaft und sind mit den ethischen
Grundsatzen des Fachgebietes vertraut.

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

Die Studierenden verbessern ihre Kompetenzen, Probleme zielgerichtet zu l6sen und dabei teamorientiert zu handeln. Sie verbessern ihre Fahigkeiten fir ein
lebenslanges Lernen.

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Messtechnik 30 45

Messtechnik:

- Grundlagen der Messtechnik

- Wichtige Sensoren und Messverfahren

- Messsignalerfassung, -verarbeitung und -analyse

- Grundlagen der Messfehlerbetrachtungen (systematische und zufallige Abweichungen)

Optional kann in einigen Gebieten besonders vertieft werden.

Zum Beispiel:

- Sensorprinzipien (Resistive, Induktive, Kapazitive Aufnehmer, Piezoelektrik, Kraft-, Druck- und
Temperaturaufnehmer)

- Anwendungsbeispiele in vom Dozenten frei gewdhlten Anwendungen, also z.B.
Kraftfahrzeugen, GPS, etc.
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LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN
Patentwesen

Patentwesen:

- Ubersicht tiber mégliche gewerbliche Schutzrechte (Warennamen, Marken, Gebrauchsmuster,
Patent)

- Vorgehensweise bei Neuentwicklungen

- Patent (Patentanspruch, Kategorien, Nutzung und Verwertung, Beschrankungen, Ablauf)

- Arbeitnehmererfinderrecht

- Domain und Internet

- Urheber- und Kartellrecht

Marketing & Unternehmenskommunikation

Marketing & Unternehmenskommunikation:

- Marketing (Planung und Instrumente)

- Unternehmenskommunikation (Ziele, Inhalte und Prozesse)

- Visuelle Kommunikation (Corporate Design, Instrumente und Gestaltungsgrundlagen)
- Public Relations (Aufbau und Erstellung eines PR-Plans; Pressenotiz)

- Praktische Ubungen

Kostenrechnung & Controlling

Kostenrechnung & Controlling:

- Systeme der Kosten- und Leistungsrechnung

- Produktcontrolling (Strategisch und Operativ)

- Projektcontrolling (Relevante Kosten und Einmalaufwendungen)

- Instrumente (Portfolio, Benchmarking, Balanced Scorecard)

- Projekt- und Investitionscontrolling (z.B. beim Einfiihren von neuen Produkten)

Einfihrung in Luftfahrtantriebe

Einfihrung in Luftfahrtantriebe:

- Einfihrung in die Funktionsweise eines Strahltriebwerks

- Historische Entwicklung der Luftfahrtantriebe

- Aufbau eines Strahltriebwerks

- Nomenklatur der Gaskanalstationen

- Leistungsrechnung (Einlauf, Verdichter, Brennkammer, Turbine, Dise)

Industrie 4.0

Industrie 4.0:

- Was ist eigentlich Industrie 4.0?

- Uberblick Giber Basistechnologien wie Internet der Dinge, Industrial Internet, Big Data usw.
- Industrie 4.0 aus Sicht der Industrie (Dozent*innen aus verschiedenen Unternehmen)

- Anwendungsbeispiele aus verschiedenen Branchen

- Gesellschaftliche Auswirkungen

Reliability

Zuverlassigkeitsbetrachtung; Reliability

- Fachterminologie

- V-Modell als wesentliche Entwicklungsmethodik

- Toolings der Zuverldssigkeitsbetrachtung

- Testspezifikationen (erstellen und lesen)

- Auswertung von Testergebnissen (statische Gesichtspunkte)
- Problemlésungssystematik

- Normen und Regelwerke (VDA 6,x ...)
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LERNEINHEITEN UND INHALTE

LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT

Finite Elemente in der Mechatronik 30

Einfihrung in die Methode der Finiten Elemente

Warmelehre Grundlagen (Heat Flow)

- Warmemenge, Warmestrom, Warmestromdichte

- Warmeleitfahigkeit, Warmelbergangskoeffizient

- Einfache numerische Handrechnungen und Experimente

Strukturmechanik Grundlagen

- Kraft, Druck, Zug, Schub, Mohrscher Spannungskreis
- Elastizitat, Spannung, Dehnung

- Einfache numerische Berechnung eines Fachwerks

Elektrotechnik Grundlagen (Durchflutungsgesetz)

- Magnetische Feldstarke, Magnetische Flussdichte, Magnetische Spannung
- Feldkonstante, Permeabilitat

- Berechnung eines Magnetischen Kreises

- Berechnung eines elektrischen Potenzial-Problems

Batterietechnologie 30

Aufbau und Funktionsweise von verschiedenen Batteriespeichersystemen:

- Grundsatzlicher Aufbau des Speichersystems sowie Darstellung der Schlisselkomponenten
- Elektrochemischer Lade- und Entladevorgang, Ladestrategien und Standards inkl.
Schnellladen, Sicherheits- und Degradationsverhalten

Darstellung verschiedener Aspekte wahrend des Produktlebenszyklus:

- Produktionsschritte des Batteriespeichersystems (Elektrodenfertigung, Fertigung der
Batteriezelle und des Batteriepakets), 6kologische und 6konomische Herausforderungen in der
Produktion

- Bedarf fir Batterierecycling, Demontage und Wiederverwendung von Komponenten,
Darstellung der Materialextraktionsprozesse

- Darstellung der 6kologischen und 6konomischen Herausforderungen wahrend des
Produktlebenszyklus

Erlduterungen von Anwendungsfeldern der Batteriespeichersysteme wie bspw. Elektrofahrzeug
und Darstellung aktueller Entwicklungstrends sowie technologischer Herausforderungen bspw.
bzgl. Thermomanagementstrategien, eingesetzter Materialien oder Sicherheitskonzepte.

Maschinelles Lernen 30

- Definitionen und Aufgabenstellungen des maschinellen Lernens

- Datenanalyse, Modellbildung und Generalisierung

- Regression: Grundlagen, numerische Verfahren und typische Aufgabenstellungen aus der
Fahrzeugtechnik (lineare, stationdre, dynamische und komplexe Systeme)

- Klassifizierung: Grundlagen logistische Regression, Kostenfunktion mit Maximum Likelihood
- Support Vector Machines: linearer Klassifizierer, linearer Klassifizierer mit weicher Grenze,
Kernel-Funktionen mit Anwendungen

- Kuinstliche Neuronale Netze: Modellierung, Struktur, Vorwartsrechnung, Aufstellen der
Kostenfunktion, Rickwartsrechnung, Anwendungsbeispiel Ziffernerkennung

- optional Convolutional Neural Networks: Anwendungsbeispiel Verkehrszeichenerkennung;
Reinforcement learning: Anwendungsbeispiel

Mikrosystemtechnik 30

Mikrosystemtechnik:

- Grundlagen der Mikrosystemtechnik

- Grundlagen der Mikrofabrikation

- Sensortechnologien in der Mikrosystemtechnik

- Mikroaktoren und Antriebssysteme

- Integration von Mikrosystemen

- Zuverldssigkeit und Testmethoden in der Mikrosystemtechnik

- Anwendungen und Zukunftsperspektiven der Mikrosystemtechnik
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LERNEINHEITEN UND INHALTE

LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT

Betriebsfestigkeit 30

- Grundlagen der Betriebsfestigkeit

- Konzepte der Betriebsfestigkeit

- Experimentelle Betriebsfestigkeit

- Werkstoffverhalten bei zyklischer Belastung

- Lineare Schadensakkumulation und Lebensdauerberechnung
- Einblick in die Bruchmechanik

Generative Fertigungsverfahren 30

Generative Fertigungsverfahren:

- Definition, Begriffe und Systematik der Generativen Fertigungsverfahren

- Erzeugung der mathematischen Schichtinformationen (Algorithmen und Datenformate)
- Physikalische Prinzipien zur Schichterzeugung

- Generative Fertigungsverfahren (Methoden und Anlagen)

- Rapid Prototyping, Rapid Tooling, Rapid Manufacturing

- Sicherheit und Umweltschutz

- Wirtschaftlichkeitsbetrachtung

Wirtschafts- und Arbeitsrecht 30

Wirtschafts- und Arbeitsrecht:

- Grundlagen des Rechtssystems (Offentliches, Privat-, Vertrags-, Arbeits- und Handelsrecht)
- Vertragstypen (Kaufvertrag, Werkvertrag)

- Vertragsklauseln, Wertsicherung und Vertragsstrafe

- AGB, Produkthaftung

- Grundbuch, notarieller Vertrag, Sicherungsrechte

- Arbeitsrecht (Arbeitsvertrag, Regelungen, Beendigung, Mitbestimmung)

Lasertechnik 30

- Physikalische Grundlagen von Licht und Laserstrahlen

- Erzeugung der Laserstrahlung, Aufbau von Laserquellen

- Lasertypen, insbesondere Gaslaser, Festkorperlaser, Halbleiterlaser

- Typische Lasersysteme, Betriebsarten, Anwendungen

- Wichtige Parameter von Laserstrahlen, Strahlformung

- Licht-Materie-Wechselwirkung

- Einsatzfelder des Lasers in der Lasermaterialbearbeitung, insb. Laserschneiden, -schweiR3en,
-bohren

- Lasersicherheit

Innovations- und Technologiemanagement 30

- Ermittlung des Standes der Innovationsforschung

- Ermittlung des Standes des Technologiemanagements
- Entwicklung und Analyse von Personlichkeitsmodellen
- Bewertung von empirisch bestdtigten Typenmodellen

Digitale Bildverarbeitung 30

Digitale Bildverarbeitung:

- Definition 2D/3D-Bildverarbeitung

- Algorithmen und Filter zur Bildverarbeitung
- Kompression

- Messtechnik in 2D/3D-Bilddaten

Anlagentechnik 30

Anlagentechnik:

- Systematische Grundlagen und Komponenten der allgemeinen Anlagentechnik
- Planung, Bau und Inbetriebsetzung von technischen Anlagen

- Umweltaspekte/Arbeitsschutz

- Service, Dienstleistungen und Instandhaltung der Anlagentechnik

- Qualitdtssicherung und Betrieb von Anlagen
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LERNEINHEITEN UND INHALTE

LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT
Hohere Festigkeitslehre 30

Hohere Festigkeitslehre:

- Einfihrung und Einbettung des Themas in den Gesamtzusammenhang

- Kennenlernen und anwenden verschiedener Energiemethoden

- Satz von Castigliano

- Berechnung statisch iberbestimmter Systeme anhand der neuen Methoden

- Berechnen von tatsdchlichen/erweiterten Schubspannungen

BESONDERHEITEN

- In die Veranstaltung kénnen Labore und Exkursionen integriert werden, ebenso die Anwendung geeigneter Simulationssoftware.
- Das Modul besteht aus mehreren Wahlunits. Von diesen sind zwei zu wahlen.
- Die Priifungsdauer gilt fir die Klausur.

VORAUSSETZUNGEN
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LITERATUR

- Abel, D./Bollig, A.: Rapid Control Prototyping, Axel Springer Verlag

- Albers, S./Gassmann, 0. (Hrsg.): Handbuch Technologie- und Innovationsmanagement: Strategie - Umsetzung - Controlling, Wiesbaden: Gabler
- Amelang, M./Bartussek, D.: Differentielle Psychologie und Personlichkeitsforschung, Stuttgart: Kohlhammer

- Andelfinger, V. P./Hanisch, T. (Hrsg.): Industrie 4.0 (Wie cyber-physische Systeme die Arbeitswelt verandern), Springer Gabler

- Andelfinger, V. P./Hanisch, T. (Hrsg.): Internet der Dinge (Technik, Trends und Geschaftsmodelle), Springer Gabler

- Becker, J.: Marketing-Konzeption (Grundlagen des zielstrategischen und operativen Marketing-Managements), Vahlen

- Beierle, C./Kern-Isberner, G.: Methoden Wissensbasierter Systeme Grundlagen - Algorithmen - Anwendungen, Vieweg Verlag

- Bernecker, M.: Marketing (Grundlagen — Strategien —Instrumente), Johanna Verlag

- Bertsche, B.: Entwicklung und Erprobung innovativer Produkte — Rapid Prototyping, Springer-Verlag

- Béttcher, J./Nagel, P.: Batteriespeicher, De Gruyter Oldenbourg Verlag (DOI: https://doi.org/10.1515/9783110458480)

- Boutellier, R./Barodte, B./Fischer, A.: Risikomanagement in der Innovation, in: Oliver Gassmann, Philipp Sutter (Hrsg.): Praxiswissen Innovationsmanagement: Von
der Idee zum Markterfolg, Miinchen: Hanser Verlag

- Braunling, W.: Flugzeugtriebwerke (Grundlagen, Aero-Thermodynamik, ideale und reale Kreisprozesse, Thermische Turbomaschinen, Komponenten, Emissionen und
Systeme), Springer Verlag

- Bredies, K./Lorenz, D.: Mathematische Bildverarbeitung, Vieweg+Teubner Verlag

- Bruhn, M.: Unternehmens- und Markenkommunikation (Handbuch fir ein integriertes Kommunikationsmanagement), Vahlen

- Coenenberg, A.G./Fischer, T.M./Giinter, T: Kostenrechnung und Kostenanalyse, Stuttgart: Schaffer-Poeschel

- Cover, T.IThomas, J.: Elements of Information Theory, Wiley & Sons

- Daumler, K.-D./Grabe, J.: Kostenrechnung 2 — Deckungsbeitragsrechnung, Herne: nwb

- Daumler, K.-D./Grabe, J.: Kostenrechnung 3 — Plankostenrechnung, Herne: nwb

- Doppelbauer, M.: Grundlagen der Elektromobilitét, Springer Verlag (DOI: https://doi.org/10.1007/978-3-658-44828-8)

- Eichler, JIEichler, H.J.: Laser, Springer

- Eisenberg, C./Gildeggen, R.: Produkthaftung (Kompaktwissen fir Betriebswirte, Ingenieure und Juristen), Oldenbourg-Verlag

- El-Gamal, A./Kim, Y.-H.: Network Information Theory, Cambridge University Press

- Ertel: Grundkurs Kinstliche Intelligenz: Eine praxisorientierte Einfiihrung, Springer Vieweg

- Fastermann, P.: 3D-Druck/Rapid Prototyping (Eine Zukunftstechnologie - kompakt erkldrt), X.media.press, Axel Springer Verlag

- Freidank, C-C.: Kostenrechnung, Miinchen, Wien: Oldenbourg

- Gassmann, O.: Innovation: Zufall oder Management? Miinchen: Hanser Verlag

- Gebhardt, A.: Generative Fertigungsverfahren (Rapid Prototyping - Rapid Tooling - Rapid Manufacturing), Carl Hanser Verlag

- Giesecke, P.: Industrielle Messtechnik, Hithig-Verlag

- Globisch S. et al: Lehrbuch Mikrotechnologie. Fiir Ausbildung, Studium und Weiterbildung, Fachbuchverlag Leipzig

- Glick, M.: MEMS in der Mikrosystemtechnik, Springer Verlag

- Goodfellow, I./Bengio, Y./Courville, A.: Deep learning, MIT Press

- Gotting, H-P./Schwipps, K./Hetmank, S.: Grundlagen des Patentrechts (Eine Einflihrung fiir Ingenieure, Natur- und Wirtschaftswissenschaftler), Springer Vieweg
- Gotting, H-P.: Gewerblicher Rechtsschutz und Urheberrecht, Verlag C.H. Beck

- Gross, D./Wriggers, P./Hauger, W.: Technische Mechanik, Band 4: Hydromechanik, Elemente der Hoheren Mechanik, Numerische Methoden, Springer
- Haibach, E.: Betriebsfestigkeit (Verfahren und Daten zur Bauteilberechnung), VDI-Buch, Springer Verlag

- Hecht, J.: Understanding Lasers, Wiley Online Library

- Hesse, S.: Taschenbuch Robotik-Montage-Handhabung, Leipzig: Hanser Fachbuch Verlag

- Hessenfeld, E./Schénhals, D.: Statistik mit Einfihrung in die Wahrscheinlichkeitstheorie, Vogel Verlag

- Hirschberg, H. G.: Handbuch Verfahrenstechnik und Anlagenbau, (Chemie, Technik und Wirtschaftlichkeit), Springer-Verlag

- Hoffmann, J.: Taschenbuch der Messtechnik, Hanser Fachbuchverlag

- Higel, H./Graf, T.: Laser in der Fertigung, Springer

- Jahne, B.: Digitale Bildverarbeitung und Bildgewinnung, Springer Verlag

- Kienzler, R./Schroder, R.: Einfihrung in die Hohere Festigkeitslehre, Springer Lehrbuch

- Kilger, W./Pampel, J.R./Vikas, K.: Flexible Plankostenrechnung und Deckungsbeitragsrechnung, Stuttgart

- Klunzinger, E.: Grundzige des Handelsrechts, Verlag Franz Vahlen

- Kruse, et.al.: Computational Intelligence: Eine methodische Einfihrung in Kinstliche Neuronale Netze, Evolutiondre Algorithmen, Fuzzy-Systeme und Bayes-Netze,
Vieweg+Teubner Verlag

- Lauenroth, K./Schreiber, F./Schreiber, F./DIN e.V. (Hrsg.): Maschinen- und Anlagenbau im digitalen Zeitalter (Requirements Engineering als systematische
Gestaltungskompetenz fir die Fertigungsindustrie), DIN

- Lendvai/Rebel: Gewerbliche Schutzrechte (Anmeldung - Strategie - Verwertung. Ein Praxishandbuch), Carl Heymanns Verlag

- Mehrings, J.: Grundziige des Wirtschaftsprivatrechts, Verlag Franz Vahlen

- Merkur-Rost, F.: Lern- und Arbeitstechniken fir das Studium, UTB VS Verlag

- Meschede, D.: Optics, Light, and Lasers, Wiley-VCH

- Mescheder, U.: Mikrosystemtechnik, Vieweg Teubner Verlag

- Miller, R.: Luftstrahltriebwerke (Grundlagen, Charakteristiken, Arbeitsverhalten), Vieweg und Teubner Verlag

- Ngo, H. D.: Technologien der Mikrosysteme, Springer Verlag

- Pepels, W.: Produktmanagement (Produktinnovation, Markenpolitik, Programmplanung, Prozessorganisation), Oldenbourg Verlag

- Profos, P./Pfeifer, T.: Grundlagen der Messtechnik, Oldenbourg-Verlag

- Pukas, D.: Einfihrung in Lern- und Arbeitstechniken

- Radaj, D./Vormwald, M.: Ermidungsfestigkeit (Grundlagen fir Ingenieure), Springer Verlag

- Rick, H.: Gasturbinen und Flugantriebe (Grundlagen, Betriebs-verhalten und Simulation), Springer Verlag

- Russel, S.J./Norvig, P.: Kinstliche Intelligenz - Ein moderner Ansatz, Pearson Studium

- Sachs, M.: Wahrscheinlichkeitsrechnung und Statistik fir Ingenieurstudenten an Fachhochschulen, Miinchen: Fachbuchverlag Leipzig

- Sander, M.: Sicherheit und Betriebsfestigkeit von Maschinen und Anlagen (Konzepte und Methoden zur Lebensdauer-Vorhersage), Springer Verlag
- Schiessle, E.: Industriesensorik, Vogel Verlag

- Schmidt, M.: Additive Fertigung mit Selektivem Lasersintern, Springer Vieweg Verlag

- Schmiegel, A. U.: Energiespeicher fir die Energiewende, Hanser Verlag

- Schnell, W./Gross, D./Hauger, W./Schrdder, J./Wall, W.A.: Technische Mechanik, Band 2: Elastostatik, Springer

- Shalev-Shwartz, S./Shai, B.-D.: Understanding Machine Learning: From Theory to Algorithms, Cambridge University Press

- Sterner, M./Stadler, |.: Energiespeicher - Bedarf, Technologien, Integration, Springer Vieweg (DOI: https://doi.org/10.1007/978-3-662-48893-5)

- Stroebe, R. W.: Arbeitsmethodik Bd.2 Zusammenarbeit, Personliche Rationalisierung, Prasentationstechnik

- SiRe, H./Rodner, E.: Bildverarbeitung und Objekterkennung (Computer Vision in Industrie und Medizin), Springer Vieweg

- Titze, H./Wilke, H-P.: Elemente des Apparatebaus (Grundlagen, Bauelemente, Apparate), Springer-Verlag

- Weber, W.: Industrieroboter, Leipzig: Fachbuch Verlag

- Weis, B. X.: Praxishandbuch Innovation: Leitfaden fir Erfinder, Entscheider und Unternehmen, Wiesbaden: Springer Gabler
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LITERATUR

- Wentz, R-C.: Die Innovationsmaschine: Wie die weltbesten Unternehmen Innovationen managen, Berlin, Heidelberg: Springer-Verlag
- Wilmer, T.: Ideen schitzen lassen, Beck-Rechtsberater im dtv
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Studienbereich Technik // School of Engineering
Mechatronik / Mechatronics . D H BW
Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics BisalaBoehsehuie
HEIDENHEIM Baden-Wiirttemberg

Entwurf digitaler Systeme (T4MT9138)

Digital Electronics Design

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE

T4MT9138 3. Studienjahr 1 Dr. Wolfgang NieBen

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN
Vorlesung, Ubung

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG
Klausur oder Kombinierte Prifung

LEHRMETHODEN

PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN)
120

Deutsch/Englisch

BENOTUNG
ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 60 90 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Theoretische Grundlagen und Methoden der Schaltalgebra verstehen und anwenden konnen. Synchrone digitale Systeme sollen mit Hilfe systematischer
Entwurfsverfahren entwickelt werden kdnnen. Elektrische und zeitliche Eigenschaften von digitalen Schaltungen kennen und die daraus resultierenden MaRnahmen
beim Schaltungsentwurf treffen kénnen. Fahigkeit zur Strukturierung und schrittweisen Verfeinerung eines Problems auf verschiedene Abstraktions- und
Entwurfsebenen erlangen. Verschiedene Realisierungsmdglichkeiten fiir digitale Systeme und den Einsatz von Entwurfswerkzeugen fiir Logikdesign und
Schaltungsentwicklung kennen lernen und anwenden konnen. Die Studierenden sollen in der Lage sein fiir komplexe Aufgabenstellungen z.B. Automaten etc., mit
Hilfe in der Praxis eingefiihrten Tools, eine digitale Schaltung zu entwickeln. Die Schaltung wird in der Regel in einer héheren Programmiersprache oder mit
grafischen Design-Tools beschrieben. Als digitale Bausteine werden CPLDs oder FPGAS eingesetzt.

METHODENKOMPETENZ

Die Studierenden sollen den Design-Flow einer Entwicklungssoftware grundlegend beherrschen. Sie kennen aktuelle Hardwareentwurfsmethoden, um den
elektrischen Rahmenbedingungen und den Laufzeiteffekten gerecht zu werden.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ
Komplexere Wirkungsketten und Strukturen methodisch analysieren und verstehen kénnen.

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Entwurf digitaler Systeme 60 90
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LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN

- Methoden der Schaltalgebra
- Einflhrung in eine Hardwarebeschreibungssprache mit Anwendungen
- Entwurfswerkzeuge

optional:

- Methoden zur Minimierung digitaler Schaltungen

- Entwurf sequentieller Schaltungen

- Dynamisches Verhalten digitaler Schaltungen, Parallelverarbeitung von Signalen
- Grundlagen der Automatentheorie

- Design-Flow

- Bausteinfamilien, Programmierbare Logikbausteine

- Optoelektronik: Lichtempfindliche Bauelemente, optische Ubertragungsstrecken, optische

Mikrosensoren

BESONDERHEITEN

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Jorke, G.: Rechnergestitzter Entwurf digitaler Schaltungen, Miinchen: Fachbuchverlag Leipzig

- Kesel, F.: FPGA Hardware-Entwurf: Schaltungs- und System-Design mit VHDL und C/C++, De Gruyter Oldenbourg
- LaMeres, B.J.: Introduction to Logic Circuits & Logic Design with Verilog, Springer Cham

- LaMeres, B.J.: Introduction to Logic Circuits & Logic Design with VHDL, Springer Cham

- Liebig, H./Thome, S.: Logischer Entwurf digitaler Systeme, Berlin: Springer

PRASENZZEIT

- Reichardt, J./Schwarz, B.: VHDL Synthese - Entwurf Digitaler Schaltungen und Systeme, Berlin: de Gruyter Oldenbourg

- Reichardt, J.: Digitaltechnik und digitale Systeme: eine Einfiihrung mit VHDL, De Gruyter Oldenbourg

- Roy, S.: Advanced Digital System Design, Springer Cham
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Studienbereich Technik // School of Engineering
Mechatronik / Mechatronics . D H BW
Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics BisalaBoehsehuie
HEIDENHEIM Baden-Wiirttemberg

Angewandte Informatik (T4MT9143)
Applied Computer Science

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4MT9143 2. Studienjahr 1 Prof . Dr. Michael Bauer Deutsch

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
Vorlesung, Ubung, Projekt -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Klausur oder Kombinierte Prifung Siehe Pruefungsordnung ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 60 90 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Die Studierenden haben ihre Programmierkenntnisse an Projekten (mechatronische Systeme mit einem hohen Anteil an Programmierung) vertieft. Die Studierenden
kennen Vorgehensmodelle der Softwareentwicklung.

METHODENKOMPETENZ

Sie kénnen ein groeres Softwareprojekt mit mehreren Personen planen und durchfiihren und dabei Methoden des Softwareentwurfs und des Projektmanagements
einsetzen.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

Die Studierenden organisieren ihre Arbeitsprozesse so, dass die Zeitvorgaben pinktlich erreicht werden. Das Modul soll auch praktische Anregungen zu
Teamfahigkeit, Begeisterungsfahigkeit und Kommunikationsfahigkeit geben.

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

Die Studierenden kdnnen in verschiedenen Bereichen der Mechatronik Informationstechniken verstehen, einordnen, planen oder selbst entwickeln. Sie kénnen diese
Techniken auch auf andere betriebliche Bereiche (Prozessmanagement) Ubertragen.

LERNEINHEITEN UND INHALTE

LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Angewandte Informatik 60 90

- Einfiihrung in weitere Programmiertechniken (z.B. LabVIEW, Steuerung mit Mobiltelefonen)

- GroRere vertiefende Programmierprojekte (mechatronische Systeme)
- Projektmanagement, Lastenheft, Pflichtenheft, Modellierung, Dokumentation, Testverfahren

Optional:

- Netzwerktechnik
- Datensicherheit
- CAE

BESONDERHEITEN
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VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Ernesti, J. et al.: Python 3, Bonn: Rheinwerk Verlag

- Georgi, W.: Einflhrung in LabVIEW, Minchen: Hanser-Verlag

- Smyth, N.: Android Studio 4.2 Development Essentials, Java Edition
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Studienbereich Technik // School of Engineering

Mechatronik // Mechatronics

Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics

HEIDENHEIM

mh DHBW

Duale Hochschule
Baden-Wiirttemberg

Basiskompetenz fiir ingenieurmaRiges Arbeiten (T4AMT9171)

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL

Base Competencies for Engineering

MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE

T4MT9171 1. Studienjahr 1 Prof. Dr. Hans Weghorn Deutsch

EINGESETZTE LEHRFORMEN

LEHRFORMEN LEHRMETHODEN

Vorlesung, Ubung -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN

PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG

Klausur 120 ja

Hausarbeit Siehe Pruefungsordnung Bestanden/ Nicht-Bestanden

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 60 90 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Die Studierenden verstehen die Grundprinzipien technisch-wissenschaftlichen Arbeitens und deren Systematik. Die Studierenden kennen die Arbeitsmethoden und
das Arbeitsumfeld in der Mechatronik. Die Studierenden sind vertraut mit gangiger technischer Vorgehens- und Ausdrucksweise, inkl. der dblichen Nutzung von
technischem Englisch als Kommunikationsmedium. Die Studierenden sind vertraut mit einer kritisch-fundierten Betrachtungsweise von Arbeitsprozessen und der
Interpretation von Ergebnissen bei der taglichen Arbeit.

METHODENKOMPETENZ

Die Studierenden kdnnen fachaddquat und dies auch in einer Fremdsprache kommunizieren. Es fllt ihnen leicht sich in das ingenieurmaRige Arbeitsumfeld zu
integrieren.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

Die Studierenden konnen ihr Arbeitsverhalten gemaR technisch/wissenschaftlicher Standards strukturieren und planen. Sie kdnnen Arbeitsergebnisse adaquat
interpretieren, dokumentieren und prasentieren.

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Basiskompetenz fir ingenieurmaRiges Arbeiten 58 88

- Leitfaden zur Strukturierung technisch-wissenschaftlicher Dokumente

- Prasentationsmedien und -methodiken in der Technik

- Allgemeiner Sprachterminus sowie technisches Englisch bei der Erstellung von Berichten,
Lesen von Datenbldttern, Kommunikation

Ubungsaufgabe zum ingenieurmaRigen Arbeiten 2 2

Ubungsaufgabe zum ingenieurmaRigen Arbeiten
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BESONDERHEITEN

In Seminar- und Laborsitzungen lernen die Studierenden typischen Methoden ingenieurmaRigen Arbeitens kennen. Dies umfasst neben inhaltlichen Themen auch
angemessene Kommunikation und Dokumentation. Insbesondere fir das Laborumfeld werden auRerdem Sicherheitsaspekte vermittelt.

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- DUDEN: Die schriftliche Arbeit — kurz gefasst, Mannheim: Brockhaus
- Schitze/Leopold-Wildburger: Verfassen und Vortragen: Wissenschaftliche Arbeiten und Vortrage leicht gemacht, Berlin: Springer
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Studienbereich Technik // School of Engineering
Mechatronik / Mechatronics . D H BW
Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics BisalaBoehsehuie
HEIDENHEIM Baden-Wiirttemberg

Vertiefungsmodul Mechatronik I (T4AMT9181)

Specialisation Module Mechatronics |

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE

T4MT9181 3. Studienjahr 1

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN
Vorlesung, Ubung

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG
Klausur oder Kombinierte Prifung

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE

WORKLOAD INSGESAMT (IN H)
150

DAVON PRASENZZEIT (IN H)

84

Prof. Dr. -Ing. Stefan Werling Deutsch

LEHRMETHODEN

PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN)
120

DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H)
66

BENOTUNG
ja

ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Die Studierenden sind mit Abschluss des Moduls in der Lage, im Rahmen der von ihnen gewdhlten Units, zu den genannten Theorien, Modellen und Diskursen
detaillierte Analysen und Argumentationen aufzubauen. Sie kénnen Zusammenhange und Einflisse innerhalb Problemlagen differenzieren und darauf aufbauend
neue Losungsvorschldge entwickeln und diese kritisch evaluieren.

METHODENKOMPETENZ

Die Studierenden verfiigen dber das in den ausgewdhlten Units aufgefiihrte Spektrum an Methoden und Techniken zur Bearbeitung komplexer, wissenschaftlicher
Probleme, aus denen sie angemessene Methoden auswahlen und anwenden, um neue Lésungen zu erarbeiten. Bei einzelnen Methoden verfiigen sie iber vertieftes
Fach- und Anwendungswissen.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

Die Studierenden haben mit Abschluss des Moduls die Kompetenzen erworben, selbststandig weiterfiihrende Lernprozesse zu gestalten, ihr Wissen und Verstehen
auf eine Tatigkeit in den vertieften Bereichen anzuwenden und dabei selbststandig Problemldsungen zu erarbeiten und zu entwickeln.

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Autonome Systeme 1 42 33
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LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN

Uberblick diber gegenwartige Entwicklungen im Bereich Autonomer Systeme

Optionale Inhalte

- Sensorik autonomer Systeme

- Signalverarbeitung, Detektion

- Bildverarbeitung

- Klassifikation

- Sensordatenfusion

- Lokalisierung

- SLAM

- Navigation

- Bahnplanung/Trajektoriengenerierung
- Mobile Systeme

- rechtliche und ethische Fragen Autonomer Systeme

Fluidsystemtechnik

Technik der Fluidsysteme

Optionale Inhalte

- Hydraulik

- Pneumatik

- Grundlagen Physik und Steuerungstechnik
- Anwendungsbereiche: mobil und stationdr
- Fluide

- Komponenten und Dichtungen

- Fluidsysteme

- Modellbildung

- Fluidprojekte

Fihrung

- Grundlagen der Fihrung, Fihrungskrafteentwicklung und Werkzeuge einer effizienten

Fihrungsarbeit

- Situationsbezogene und differenzierte Fihrung
- Messung der Zielerreichung der Fihrungsarbeit
- Umgang mit Fiihrungskonflikten

- Auswirkungen eines Anderungsmanagements im Prozess der Menschen-Fiihrung

International Engineering

- Besonderheiten der internationalen Geschafts- und Engineeringprozesse
- wichtige internationale Markte und daran angepasste Marketing-, Vertriebs- und

Projektstrukturen

- elementare Spezialkonzepte zur internationalen Zusammenarbeit in Vertrieb, Entwicklung,

Produktion und Qualitatssicherung

Modellbildung und Simulation 1

- Basiswissen im Bereich der Modellbildung und Simulation
- analytisches, numerisches und informatisches Hintergrundwissen zu den behandelten

Methoden
- Mathematisierung von Anwendungsproblemen

Optionale zusatzliche Inhalte:

- Entwicklung von Datenstrukturen und numerischen Algorithmen

- Implementierung und Losung von Modellproblemen
- Auswertung, Visualisierung

Optische Systeme

Optische Verfahren in der Mechatronik

Optionale zusatzliche Inhalte

- Ubersicht Giber optische Verfahren zur Werkstiickpriifung und zur Objektvermessung
- Verfahrensgrundlagen mit ihren Eigenschaften und Anwendungsfeldern

- Bildverarbeitung
- Lasermesstechnik

- Vergleich mit anderen meist mechanischen Messverfahren
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PRASENZZEIT

42

42

42

42

42

SELBSTSTUDIUM

33

33

33

33

33
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LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT
Produktmanagement 1 42

- Produktmanagement
- Role & Responsibilities
- Strategie

- Mdrkte

- Prozesse

Maschinen- und Anlagensicherheit 42

Maschinen- und Anlagensicherheit

Optionale Inhalte

- Maschinen-Richtlinie: Grundziige, Definition, Konformitatserklarung, Einbauerklarung,
CE-Kennzeichnung

- Normung: Arbeiten mit Normen & Spielrdume bei Normen in der Konstruktion, A-Normen,
B-Normen, C-Normen

- Gebrauchte Maschinen: Kauf & Verkauf, Retrofit, Manahmen bei wesentlichen Verdnderungen
- Arbeitsschutzgesetz

- Betriebssicherheitsverordnung

- Verantwortung von Arbeitgebern; Unternehmern und Fihrungskraften

BESONDERHEITEN

- Das Modul besteht aus mehreren Wahlunits. Von diesen sind zwei zu wahlen.
- Im Rahmen der Selbststudiumsstunden kann begleitetes Selbststudium im Umfang von bis zu 24 Stunden angeboten werden.
- Die Priifungsdauer gilt fir die Klausur.

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Aumayr, K.: Erfolgreiches Produktmanagement, Springer Gabler

- Beyerer, J./Puente Leon, F./Frese, C.: Automatische Sichtprifung, Berlin: Springer

- Bungartz, H. J. et al.: Modellbildung und Simulation: Eine anwendungsorientierte Einfihrung, Springer Spektrum
- Frochte, J.: Maschinelles Lernen, Hanser

- Gehlen, P.: Sicherheitsfibel zur Maschinensicherheit, VDE-Verlag

- Grollius, H.-W.: Grundlagen der Pneumatik, Hanser

- Glnther, M./Velten, K.: Mathematische Modellbildung und Simulation, Wiley-VCH

- Herrmann, A./Huber, F.: Produktmanagement: Grundlagen - Methoden - Beispiele, Springer Gabler
- Hertzberg, J./Lingemann, K./Nichter, A.: Mobile Roboter, Springer Vieweg

- Jahne, B.: Digitale Bildverarbeitung, Springer Vieweg

- Lang, R.: Aktuelle Fihrungstheorien und -konzepte, Springer Gabler

- Matys, E.: Praxishandbuch Produktmanagement, Campus

- Nollau, R.: Modellierung und Simulation technischer Systeme, Springer

- Permantier, M.: Haltung entscheidet: Fihrung & Unternehmenskultur zukunftsfahig gestalten, Vahlen
- Popper, A./Schulik, J.: Praxishandbuch Maschinensicherheit, TUV Austria

- Rudnik, S.: Elektrische Ausristung von Maschinen und Maschinenanlagen, VDE-Verlag

- Schuth, M./Buerakov, W.: Handbuch Optische Messtechnik, Hanser

- Schwarz, G.: Konfliktmanagement, Springer Gabler

- Schweizer, W.: Simulation physikalischer Systeme: Computational Physics mit MATLAB, De Gruyter
- Sigrist, M.: Laser: Theorie, Typen und Anwendungen, Springer

- Urbas, L.: Safety in der Praxis: Vom Risiko zum Sicherheitskonzept, Vulkan

- Watter, H.: Hydraulik und Pneumatik: Grundlagen und Anwendungen, Springer

- Will, D./Gebhardt, N. (Hrsg.): Hydraulik: Grundlagen, Komponenten, Systeme, Springer Vieweg

- Winner, H./Hakuli, S./Lotz, F./Singer, C.: Handbuch Fahrerassistenzsysteme, Springer Vieweg
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Bachelorarbeit (T4_3300)

Bachelor Thesis

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4_3300 - 1 Prof. Dr.-Ing. Claus Mihthan

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Bachelor-Arbeit Siehe Pruefungsordnung ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
360 6 354 12

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Die Studierenden verfiigen tber breites fachliches und tberfachliches Wissen in ihrem Studiengang und sind in der Lage, auf Basis des aktuellen Forschungsstandes
und ihrer Erkenntnisse aus der Praxis in ihrem Themengebiet praktische und wissenschaftliche Themenstellungen zu identifizieren und zu l8sen.

METHODENKOMPETENZ

Die Studierenden kennen die Methoden entsprechend dem Fachgebiet ihres Studiengangs und kénnen diese im Kontext der Bearbeitung von praktischen und
wissenschaftlichen Problemstellungen kritisch reflektieren und anwenden. Sie sind in der Lage, eigene Losungsansdtze zu entwickeln und zu begriinden.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

Die Studierenden kénnen selbstdndig und eigenverantwortlich betriebliche Problemstellungen bearbeiten und neue innovative Themenfelder in die praktische
Diskussion einbringen. Vor dem Hintergrund einer guten Problemldsung legen sie bei der Bearbeitung besonderes Augenmerk auf die reibungslose Zusammenarbeit
im Team und mit Dritten. Sie reflektieren und leben die Gleichwertigkeit aller Geschlechter im Berufsleben.

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

Die Studierenden erfassen industrielle Problemstellungen in einem breiten Kontext und in realistischer Komplexitat. Sie haben ein gutes Verstandnis von
organisatorischen und inhaltlichen Zusammenhdngen sowie von Organisationsstrukturen, Produkten, Verfahren, Mafnahmen, Prozessen, Anforderungen und
gesetzlichen Grundlagen. Sie analysieren kritisch, welche Einflussfaktoren zur Losung des Problems beachtet werden miissen und konnen beurteilen, inwiefern
theoretische Modelle einen Beitrag zur Losung des Problems leisten kdnnen. Die Studierenden konnen sich selbststandig, nur mit geringer Anleitung in theoretische
Grundlagen eines Themengebiets vertiefend einarbeiten und den allgemeinen Stand des Wissens erwerben. Sie kdnnen auf der Grundlage von Theorie und Praxis
selbststandig Losungen entwickeln und Alternativen bewerten. Sie sind in der Lage eine wissenschaftliche Arbeit als Teil eines Praxisprojektes effizient zu steuern
und wissenschaftlich korrekt und verstandlich zu dokumentieren.

Die Studierenden zeichnen sich durch Eigenverantwortung und Tatkraft aus, sie sind auch im Kontext einer globalisierten und digitalen Arbeitswelt handlungsfahig.
Sie weisen eine reflektierte Haltung zu gesellschaftlichen, soziale und 6kologischen Implikationen des eigenen Handelns auf.

LERNEINHEITEN UND INHALTE

LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Bachelorarbeit 6 354
Selbststandige Bearbeitung und Losung einer betrieblichen Problemstellung, die einen

deutlichen Bezug zum jeweiligen Studiengang aufweist, unter Beriicksichtigung aktueller

wissenschaftlicher Erkenntnisse im gewdhlten Themengebiet. Schriftliche Aufbereitung der
Losungsansatze in Form einer wissenschaftlichen Arbeit.
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BESONDERHEITEN

Es wird auf die , Leitlinien fir die Bearbeitung und Dokumentation der Module Praxisprojekt | bis Ill, Studienarbeit und Bachelorarbeit” der Fachkommission Technik
der DHBW hingewiesen

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Kornmeier, M., Wissenschaftlich schreiben leicht gemacht fiir Bachelor, Master und Dissertation, Bern
- Kornmeier, M.: Wissenschaftstheorie und wissenschaftliches Arbeiten, Heidelberg: Physica

- Stickel-Wolf, C./Wolf, J.: Wissenschaftliches Arbeiten und Lerntechniken, Wiesbaden: Gabler

- Theisen, M. R.: Wissenschaftliches Arbeiten. Miinchen: Vahlen

Die Literatur richtet sich zudem stets nach dem jeweiligen Forschungsgegenstand und ist von den Studierenden selbststandig zu recherchieren.
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Hohere Mathematik mit Anwendungen (T4MT9080)
Advanced Applied Mathematics

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4MT9080 3. Studienjahr 1 Prof. Dr.-Ing. Nico Blessing Deutsch

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
Vorlesung, Ubung, Labor -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Klausur oder Kombinierte Prifung 120 ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 60 90 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Die Studierenden erwerben die Kompetenz, Probleme aus der Hoheren Mathematik, die iiber den Pflichtstoff Mathematik 1 bis 3 hinausgehen, zu erfassen,
mathematisch zu formulieren und zu &sen. Sie kénnen ihr Wissen auf technische Fragestellungen anwenden und diese je nach Fragestellung analytisch oder auch
mit Hilfe geeigneter Software numerisch &sen.

METHODENKOMPETENZ

Die Vertrautheit mit mathematischen Methoden und Denkweisen fihrt zum Erwerb von Kompetenzen, die den Studierenden weit dber rein fachliche Aspekte hinaus
helfen. Sie erlernen strukturierte und logische Problemanalyse- und Problemldsungstechniken sowie kritisches Hinterfragen. Dies sind Schlisselkompetenzen im
Ingenieursberuf.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

In den Ubungen und im Computerlabor arbeiten die Studierenden in kleinen Gruppen intensiv an anspruchsvollen Problemen und profitieren vom wechselseitigen
Erkldren und Ideengeben. Dieses Lernen in der Gruppe erhéht ihre sozial-ethische Kompetenz.

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

Fir Aufbaustudiengdnge (Master, Promotion) und anspruchsvolle Entwicklungsaufgaben sind vertiefte mathematische Kenntnisse und die damit verbundenen
Fahigkeiten zur Abstraktion und strukturierten Denkweise wichtig.

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Hohere Mathematik mit Anwendungen 60 90

Didaktisch sinnvolle Auswahl aus den folgenden Themenbereichen (abgestimmt mit den
Studierenden):

- Vektoranalysis & Anwendungen

- Vertiefung Integralrechnung (Kurven- & Mehrfachintegrale, Anwendungen)

- Funktionalanalysis (Fourierreihen & -transformation, Anwendungen)

- Laplace-Transformation

- Vertiefung gewdhnliche Differentialgleichungen (weitere Typen, Zustandsraum, Stabilitat,
Anwendungen)

- Partielle Differentialgleichungen

- Variationsrechnung

- Komplexe Funktionen mit Anwendungen
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LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM

BESONDERHEITEN

- Ubungsaufgaben werden ausgegeben und in den Tutorien besprochen, Programmier-Ubungen runden die Veranstaltung ab sowie ein Computer-Labor (z.B.
MATLAB, Simulink).
- Die Prifungsdauer gilt fiir die Klausur.

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Meyberg, K./Vachenauer, P.: Hohere Mathematik 2; Springer-Lehrbuch

- Papula, L.: Mathematik fiir Ingenieure und Naturwissenschaftler, Band 2, Springer Vieweg
- Papula, L.: Mathematik fir Ingenieure und Naturwissenschaftler, Band 3, Springer Vieweg
- ROR, D.: Mathematik mit Simulationen lehren und lernen, de Gruyter

- Wist, R.: Mathematik fir Physiker und Mathematiker, Band 1+2, Wiley-VCH
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Kraftfahrzeugtechnik (T4MT9081)

Automotive Technology

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4MT9081 3. Studienjahr 1 Prof. Dr.-Ing. Nico Blessing Deutsch

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
Vorlesung, Ubung -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Klausur oder Kombinierte Prifung 120 ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 60 90 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ
Die Studierenden erwerben die Kompetenz grundlegende Zusammenhange in Kraftfahrzeugen zu verstehen und deren Wechselwirkungen zu erkennen.

METHODENKOMPETENZ
Die Studierenden konnen mit Fachleuten iber Problemstellungen und Lésungen kommunizieren. Sie kdnnen sich selbst in Teams organisieren.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

Die Studierenden kdnnen in Teamarbeit komplexe Fragestellungen diskutieren und erarbeiten. Sie kdnnen Expert*innenwissen durch Kommunikation erwerben bzw.
nutzbar machen.

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

Kraftfahrzeuge sind ein zentrales mechatronisches Produkt unseres taglichen Lebens. Deren Auslegung und Einsatz erfordert das Anwenden und die Vernetzung der
bisher erworbenen Fahigkeiten aus z.B. Mathematik, Thermodynamik, Konstruktionslehre, Werkstofftechnik, Informatik und vielen anderen Fachgebieten.

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Kraftfahrzeugtechnik 60 90
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LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN

Anforderungen an KFZ:
- Wirtschaftliche Bedeutung/Gesetze
- Energiebedarf/lUmwelt

Fahrdynamik:

- Kraftibertragung und Fahrwiderstande

- Physikalische Fahrgrenzen

- Zugkraft-/Leistungsbedarf

- Bauteile im Antriebsstrang

- Antriebsstrangauslegung und Kraftstoffverbrauch

Fahrzeugkonzepte:
- Komponentenanordnung
- Alternative Antriebe

Fahrzeugelektronik/-elektrik:
- Bordnetze
- Kommunikation

BESONDERHEITEN

- Eine Exkursion ist wiinschenswert.
- Die Priifungsdauer gilt fir die Klausur.

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Braess/Seiffert: Handbuch Kraftfahrzeugtechnik, Vieweg Verlag

- Déringer/Ehrhardt: Kraftfahrzeugtechnologie, Holland-und-Josenhans Verlag

- Gscheidle, R.: Fachkunde Kraftfahrzeugtechnik, Europa-Lehrmittel

- Haken, K.-L.: Grundlagen der Kraftfahrzeugtechnik, Hanser Verlag

- Reif K., Robert Bosch GmbH (Hrsg.): Kraftfahrtechnisches Taschenbuch, Vieweg Verlag
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Technische Mechanik kompakt (T4MT9083)

Technical Mechanics Compact

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4MT9083 1. Studienjahr 1 Prof. Dr.-Ing. Nico Blessing Deutsch

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
Vorlesung, Ubung -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Klausur Siehe Pruefungsordnung ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 72 78 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Die Studierenden erlernen die grundlegenden Methoden der Statik, basierend auf den Newtonschen Axiomen (Kréftezerlegung, Schnittprinzip, Reaktionen,
Gleichgewicht, Schwerpunkt, Reibung). Sie erlernen die Elemente der Statik. Sie erwerben die Fahigkeit, einfache und zusammengesetzte Tragwerke statisch zu
berechnen und kénnen Schnittreaktionen sicher ermitteln. Die Studierenden kénnen zuverldssig die Methoden der Newtonschen Mechanik und daraus abgeleiteter
Methoden bei der Losung dynamischer Aufgabenstellungen anwenden. Sie beherrschen die Analyse und die Beschreibung der Kinematik von Punkten und
Starrkérpern einfacher und zusammengesetzter Bewegungen in verschiedenen Koordinaten.

METHODENKOMPETENZ

Die Studierenden kdnnen komplexe Aufgabenstellungen analysieren und durch Wahl geeigneter Ansdtze und Methoden zielgerichtet l6sen. Sie besitzen die Fahigkeit,
mathematische Berechnungen zuverldssig durchzufihren.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

Die Studierenden kdnnen in kleinen Teams effektiv und zielgerichtet das in den Vorlesungen vermittelte Wissen auf neuartige Aufgaben anwenden. Sie sind sich der
Auswirkung auf alle Bereiche der Gesellschaft und damit der Sorgfaltspflicht bewusst, mit denen Berechnungen und Auslegungen durchzufihren sind.

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

LERNEINHEITEN UND INHALTE

LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Technische Mechanik + Festigkeitslehre 72 78
- Begriffe

- Kraftesysteme, Gleichgewicht

- Schwerpunktberechnung

- Einfache und zusammengesetzte Tragwerke

- Schnittreaktionen

- Reibung

- Kinematik des Punktes, starrer Korper und Kérpersysteme
- Allgemeine Starrkorperbewegung

- Dynamisches Grundgesetz

- Sdtze der Dynamik

- Schwingungen
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LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM

BESONDERHEITEN
Die Fachkompetenz kann durch z.B. zusitzliche Ubungen/Tutorien gestérkt werden.

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Dankert/Dankert: Technische Mechanik, Springer Verlag
- Gross/Hauger/Schroder/Wall: Technische Mechanik 1, 2 und 3, Springer Verlag
- Hibbeler: Technische Mechanik 1, 2 und 3, Pearson Studium

Stand vom 04.09.2026 T4MT9083 // Seite 82



Studienbereich Technik // School of Engineering
Mechatronik / Mechatronics . D H BW
Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics BisalaBoehsehuie
HEIDENHEIM Baden-Wiirttemberg

Projektgruppenarbeit (T4AMT9087)

Research-Oriented Team Project

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL

MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4MT9087 3. Studienjahr 1 Prof. Dr.-Ing. Rainer Kiesel Deutsch/Englisch
EINGESETZTE LEHRFORMEN

LEHRFORMEN LEHRMETHODEN

Vorlesung, Ubung -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN

PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Klausur oder Kombinierte Prifung Siehe Pruefungsordnung ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 30 120 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Die Studierenden sind in der Lage, komplexe Problemstellungen aus der Praxis so zu analysieren und aufzuarbeiten, dass sie zu diesen entsprechende
Konstruktionen und Berechnungen erstellen kénnen. Sie gewinnen die fir die Losung relevanten Informationen, fiihren das Projekt in einem Team durch und
diskutieren kritische Hinweise zur Belastbarkeit ihrer Ergebnisse.

METHODENKOMPETENZ

Die Studierenden sind mit Abschluss des Moduls in der Lage, Projekte durch durchdachte Konzepte, fundierte Planung und gutes Projektmanagement auch bei sich
andernden Anforderungen erfolgreich umzusetzen. Dabei bauen sie auf ihr theoretisches Wissen sowie ihre Berufserfahrung auf.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

Die Studierenden lernen in Teamarbeit komplexe Fragestellungen zu diskutieren und zu erarbeiten. Sie organisieren das Team und verteilen die diversen Aufgaben
selbststandig und zielorientiert. Die Studierenden agieren bewusst in verschiedenen zwischenmenschlichen Situationen. Sie kdnnen Konfliktsituationen erkennen und
haben erste Losungsstrategien erprobt.

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

Die Studierenden haben im Rahmen der Projektgruppenarbeit ihre bisher in Theorie und Praxis erworbenen Kenntnisse und Fahigkeiten einsetzt um in einem neu
zusammengestellten Team gemeinsam das Projektziel zu erreichen.

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Projektgruppenarbeit 30 120
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LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN
Die Aufgabenstellung fir das jeweilige Semester wird in einem separaten Aufgabenblatt

beschrieben. Das Funktionsmodell ist beziglich Gestehungskosten, Abmessungen und ggf.

Gewicht beschrénkt.

Leistungsumfang:

- Erfinderisches Brainstorming mit mehreren Lésungsoptionen

- Professionelle (nachvollziehbare) Variantenauswahl

- Leistungsfahige Maschine oder Apparatur

- Detaillierte Kostenkalkulation fir den Prototyp und die Serie

- Kreatives Werbeplakat (A2 Hochglanz, gerahmt)

- Werbefilm (z.B. Fernsehspot)

- Normgerechte Bedienungs- und Wartungsanleitung mit einer an die Maschinenrichtlinie
angelehnten Konformitdtserkldrung

- Schriftliche Dokumentation

BESONDERHEITEN

PRASENZZEIT

SELBSTSTUDIUM

Die Studierenden sollen im Rahmen der Projektgruppenarbeit ihre bisher in Theorie und Praxis erworbenen Kenntnisse und Fahigkeiten einsetzen, um weitgehend
selbststandig und eigenverantwortlich das Projektziel zu erreichen. Das Projekt wird in Teamarbeit durchgefihrt. Die Gruppe wahlt eigenverantwortlich eine*n
Projektleiter*in und verteilt und organisiert die anfallenden Aufgaben autonom. Die Teamarbeit soll im Vordergrund stehen, wobei die Leistung jedes Einzelnen klar
erkennbar bleiben muss. Die Projektleitung koordiniert die Arbeiten im Team und ist Kontaktperson zum Projektbetreuer. Ein Projektteam besteht aus 6 bis 8
Studierenden. Die Zusammensetzung des Teams wird von der Dualen Hochschule festgelegt. Hierbei wird darauf geachtet, dass alle Gruppen Gber Kurse,

Studienrichtungen, Geschlecht und Nationalitat gemischt sind.

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Patzak, G./Rattay, G.: Projektmanagement (Leitfaden zum Management von Projekten, Projektportfolios und projektorientierten Unternehmen), Linde International

Stand vom 04.09.2026

T4MT9087 /I Seite 84



Studienbereich Technik // School of Engineering
Mechatronik / Mechatronics . D H BW
Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics BisalaBoehsehuie
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Getriebetechnik (T4MT9088)

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4MT9088 3. Studienjahr 1 Prof. Dr.-Ing. Rainer Kiesel Deutsch/Englisch

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
Vorlesung, Ubung -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Klausur oder Kombinierte Prifung 120 ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 60 90 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Die Studierenden erwerben die Kompetenz alle Arten von Getriebebauarten fir Fahrzeuge insbesondere mit Leistungsverzweigung zu berechnen und zu bewerten.
Weiterhin erlangen die Studierenden die F3higkeit einen Antriebsstrang fir ein Fahrzeug bezogen auf die Anforderungen zu berechnen.

METHODENKOMPETENZ
Die kritische Betrachtung der verschiedenen Systeme mit Hilfe der vermittelten Werkzeuge erméglicht die Berechnung und die Synthese neuer Losungen.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

Die technisch basierte Bewertung verschiedener Systeme, die im Wettbewerb zu einander stehen, erméglicht eine bessere Einschatzung der verschiedenen
Selbstaussagen der Fahrzeughersteller.

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

Die Urteilsfahigkeit der Studierenden wird mittels der verschiedenen Beispiele und ihres Markterfolges geschult. Allgemein giiltige Kriterien iiber technische Produkte
im Entwicklungsbereich werden angesprochen.

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Getriebetechnik 60 90

- Grundlagen Getriebetechnik und Anforderungen an Getriebe in Fahrzeugen
- Grundlagen Planetengetriebe

- Grundlagen fir mechanische Leistungsverzweigung

- Mechanische Getriebekonzepte (Stufengetriebe, CVT)

- Hydrodynamische Getriebe (Wandlerautomatgetriebe, ZF 8 Gang)

- Hydrostatische Getriebe (Fendt Vario)

- Elektrische Getriebe (Toyota Prius, Two Mode)

BESONDERHEITEN

- Die Erarbeitung des Lernstoffes mit Hilfe von Ubungen an Hand von Praxisbeispielen versetzt die Studierenden in die Lage auch unbekannte Systeme zu
analysieren.

- Priifungsstoff ist in der Regel ein Konzeptvorschlag aus der Patentliteratur.

- Die Priifungsdauer gilt fir die Klausur.
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VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR
- Klement, W.: Fahrzeuggetriebe, Hanser Verlag
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Faserverbundstrukturen (T4MT9089)

Composite Structures

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4MT9089 3. Studienjahr 1 Prof. Dr.-Ing. Rainer Kiesel Deutsch/Englisch

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
Vorlesung, Ubung -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Klausur oder Kombinierte Prifung 120 ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 60 90 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Verstandnis der Grundlagen faserverstarkter Werkstoffe (z.B. Glas- oder Kohlefaser verstdrkte Kunststoffe), Abgrenzung zu klassischen metallischen Werkstoffen,
Anwendungsmoglichkeiten fir Faserverbundstrukturen (z.B. Luftfahrt, Fahrzeugbau, Maschinenkomponenten), Verstehen der zugehorigen Fertigungsverfahren.

METHODENKOMPETENZ
Erste eigene praktische Erfahrungen in der Verarbeitung dieser Werkstoffklasse.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

Das Bewusstsein fiir die Auswirkungen des Technik-Einsatzes auf Umwelt und beteiligte und unbeteiligte Personen wird gescharft. Der Zusammenhang zwischen
Auslegungs- und Verfahrens-Entscheidungen und dem Einfluss der so entstehenden Produkte auf ihr Umfeld wird bewusst gemacht.

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

Systematische und im Team abgestimmte Entscheidung Gber Materialien, Verfahren und Vorgehensweisen. Verstandnis fir den Zeit- und Ressourcenbedarf bei der
Verarbeitung dieser Werkstoffklasse.

LERNEINHEITEN UND INHALTE

LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Faserverbundstrukturen 60 90

- Faser- und Matrix-Werkstoffe fiir Faserverbundstrukturen kennen lernen,

- Konstruktive Besonderheiten nutzen lernen (Geometrien, Krafteinleitung, Schalen, Kerne),

- Berechnungsansatze kennen lernen,

- Verarbeitungsmethoden kennen lernen (Pressen, Injektion, Prepreg, ...),
- Musterteile unter Anleitung selbst herstellen.

BESONDERHEITEN

- Ein Laboranteil von bis zu 2 SWS kann vorgesehen werden.
- Die Priifungsdauer gilt fir die Klausur.

VORAUSSETZUNGEN
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LITERATUR

- AVK, Industrievereinigung Verstarkte Kunststoffe e. V. (Hrsg.): Handbuch Faserverbundkunststoffe - Composites (Grundlagen, Verarbeitung, Anwendungen),
Wiesbaden: Springer Vieweg.

- Ehrenstein, G. W.: Faserverbund-Kunststoffe (Werkstoffe - Verarbeitung - Eigenschaften), Minchen, Wien: Hanser

- Hopmann, C./Michaeli, W.: Einfihrung in die Kunststoffverarbeitung, Minchen: Hanser

- Klein, B.: Leichtbau-Konstruktion (Berechnungsgrundlagen und Gestaltung), Wiesbaden: Springer Vieweg

- Schiirmann, H.: Konstruieren mit Faser-Kunststoff-Verbunden, Berlin, Heidelberg: Springer
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Luftfahrtantriebe und Stromungsmaschinen (T4MT9090)

Air Propulsion Systems and Fluid Machinery

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4MT9090 3. Studienjahr 1 Prof. Dr.-Ing. Rainer Kiesel Deutsch/Englisch

EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
Vorlesung, Ubung -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Klausur oder Kombinierte Prifung 120 ja

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 60 90 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN

FACHKOMPETENZ

Die Studierenden kdnnen nach dem Abschluss des Moduls Strahltriebwerke fir Flugzeuge mit dem Werkzeug der Leistungsrechnung rechnerisch und unter
vereinfachten Randbedingungen bewerten. Weiter haben die Studierenden die Fahigkeit erworben Stromungsmaschinen (Turbinen und Verdichter) unter Anwendung
einer Mittelschnittsrechnung auslegen zu kdnnen.

METHODENKOMPETENZ
Die Studierenden haben verstanden welche Methoden zur Auslegung einer Strémungsmaschine angewendet werden.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

Die Studierenden haben verstanden, dass die Optimierung der Wirkungsgrade von Stromungsmaschinen unerldsslich fir eine effiziente Nutzung begrenzter
Energieressourcen ist. Dariiber hinaus konnen die Studierenden nachvollziehen das Fliegen groRe Mengen an Energie benétigt und Stromungsmaschinen ideal sind,
um grolBe Mengen an Energie zu wandeln.

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

Die Studierenden haben verstanden welche Vereinfachungen bei den erlernten Bewertungsmethoden getroffen werden. Mit diesem Verstandnis ist es den
Studierenden moglich Berechnungsmethoden anzupassen und eigenstdndig verniinftige Vereinfachungen fir bestimmte thermodynamische Berechnungen, mit dem
Bewusstsein fir die durch die Vereinfachungen generierten Fehlern, festzulegen.

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Luftfahrtantriebe und Strémungsmaschinen 60 90

- Einfiihrung in die Funktionsweise eines Strahltriebwerks

- Historische Entwicklung der Luftfahrtantriebe

- Aufbau eines Strahltriebwerks

- Leistungsrechnung (Einlauf, Verdichter, Brennkammer, Turbine, Dise)
- Einflhrung Funktionsweise von Strémungsmaschinen

- Auslegung Stromungsmaschinen (Turbine, Verdichter)

- Anwendung der Turbomaschinengleichung
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BESONDERHEITEN

- Eine Exkursion zu einer Firma, die Komponenten oder komplette Aggregate der behandelten Maschinen herstellt, kann zur Ergdnzung der Vorlesung durchgefiihrt
werden.

- Es kann bei Bedarf ein Labor (Praxislabor oder Simulationslabor) abgehalten werden.

- Die Prifungsdauer gilt fir die Klausur.

VORAUSSETZUNGEN

LITERATUR

- Bohl, W.: Strémungsmaschinen 1 (Aufbau und Wirkungsweise), Vogel Business Media

- Bohl, W.: Stromungsmaschinen 2 (Berechnung und Konstruktion), Vogel Business Media

- Braunling, W.: Flugzeugtriebwerke (Grundlagen, Aero-Thermodynamik, ideale und reale Kreisprozesse, Thermische Turbomaschinen, Komponenten, Emissionen und
Systeme), Springer Verlag

- Miiller, R.: Luftstrahltriebwerke (Grundlagen, Charakteristiken, Arbeitsverhalten), Vieweg und Teubner Verlag, Softcover reprint

- Rick, H.: Gasturbinen und Flugantriebe; Grundlagen, Betriebsverhalten und Simulation, Springer Verlag

- Schesky, E./Kral, M.: Flugzeugtriebwerke: Kolben- und Gasturbinentriebwerke (Aufbau, Wirkungsweise und Betriebsverhalten), Rhombos-Verlag

- Schindl, H.: Strémungsmaschinen, Bd 1: Inkompressible Medien, De Gruyter Oldenbourg

- Sigloch, H.: Stromungsmaschinen, Grundlagen und Anwendungen, Carl Hanser Verlag

- Urlaub, A.: Flugtriebwerke (Grundlagen, Systeme, Komponenten), Springer Verlag
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Digitale Steuerungstechnik und Programmieren (T4MT9131)

FORMALE ANGABEN ZUM MODUL

Digital Control Technology and Programming

MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE

T4MT9131 1. Studienjahr 1 Prof. Dr.-Ing. Benedikt Michel Deutsch

EINGESETZTE LEHRFORMEN

LEHRFORMEN LEHRMETHODEN

Vorlesung, Ubung, Labor -

EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN

PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG

Klausur 120 ja

Hausarbeit Siehe Pruefungsordnung Bestanden/ Nicht-Bestanden

WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 Th 76 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN

FACHKOMPETENZ

Die Studierenden lernen den Unterschied zwischen einem Computer bzw. einem Mikrocomputer und einer SPS abzugrenzen und die Gemeinsamkeiten bzw.
Unterschiede sowie die Vorziige bzw. Nachteile der verschiedenen Systeme im Hinblick auf spezifische Anwendungen zu erkennen und zu benennen. Die
Studierenden entwickeln ein Grundverstandnis dafir, wie Steuerungsaufgaben in der industriellen Praxis mit Hilfe von Speicherprogrammierbaren Steuerungen (SPS)
umgesetzt werden. Die Idee und Anwendung der Objektorientierung in der Programmierung kann erkldrt und angewendet werden.

METHODENKOMPETENZ

Die Vorgehensweise bei der Umsetzung von Aufgaben in Logik bzw. Algorithmen sowie die Nutzung der Syntax wird anhand von Programmierbeispielen verbessert.
Die Studierenden lernen durch den Einsatz von Hilfsmitteln wie Struktogrammen oder Zustandsgraphen Probleme zu abstrahieren und zu strukturieren.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Digitale Steuerungstechnik 42 43

- Grundlagen der Steuerungstechnik (Merkmale, Unterscheidungsmerkmale,
Verbindungsprogrammierung, Speicherprogrammierung)

- Aufbau einer Speicherprogrammierbaren Steuerung (SPS) (Zentralbaugruppe, Ein- und
Ausgénge, Adressierung)

- Programmierung am Beispiel einer Siemens SPS und TIA Portal

- Wortverarbeitung

- Analogwertverarbeitung

- Visualisierung
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LERNEINHEITEN UND INHALTE
LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT
Programmieren 32

- Elementare Syntaxelemente in C bzw. C++ (Variablen und Variablentypen, Zuweisungen,
Nutzung der Standard Library fir Ausgaben auf die Konsole bzw. Eingaben von der Konsole,
Entscheidungsstrukturen, Schleifenstrukturen, Dateioperationen, Funktionen)

- Erweiterte Datentypen (Strukturen, Aufzahlungstyp, Vektoren, Arrays)

- Einrichten der Programmierumgebung fiir die Programmierung mit C++ (Eingabe,
Kompilierung, Test und Debugging von Programmen)

- Grundidee der Objektorientierung

- Bestandteile und Definition von Klassen

- Prinzip der Vererbung

- Polymorphismus

- Statische Elemente in Klassen

- Uberladen von Funktionen

- Referenzierung und Zeiger

- Dynamische Objekte

- Software-Entwicklungsprozess

BESONDERHEITEN

VORAUSSETZUNGEN

- Digitaltechnik
- Informatik |

LITERATUR

- Balagurusamy: Object Oriented Programming With C++, Mc Graw Hill India

- Braun, W.: Speicherprogrammierbare Steuerungen, Vieweg+Teubner Verlag

- Breymann, U.: C++ programmieren, Carl Hanser Verlag

- Gregoire, M.: Professional C++, Wrox

- Heinrich, B./Linke, P./Glockler, M.: Grundlagen Automatisierung, Springer Vieweg
- John, K.H./Tiegelkamp, M.: SPS-Programmierung mit IEC 61131-3, Springer Verlag
- Kaftan, J.: SPS-Grundkurs mit SIMATIC S7, Vogel Verlag

- Karaali, C.: Grundlagen der Steuerungstechnik, Vieweg+Teubner Verlag

- Lepers, H.: SPS-Programmierung nach IEC 61131-3, Franzis Verlag

- Loudon, K.: C++ Pocket Reference, O'Reilly Media

- McGrath, M.: C++ Programming in Easy Steps, In Easy Steps Limited

- Murach, J./Delamater, M.: Murach's C++ Programming, Mike Murach & Associates
- Rao, S.: C++ in One Hour a Day, Sams Publishing

- Schmitt, K.: SPS-Programmierung mit SCL im TIA-Portal, Vogel Verlag

- Seitz, M.: Speicherprogrammierbare Steuerungen fur die Fabrik- und Prozessautomation, Carl Hanser Verlag
- Stroustrup, B.: Programming: Principles and Practice Using C++, Addison Wesley

- Tapken, H.: SPS Theorie und Praxis, Europa-Lehrmittel

- Wellenreuther, G./Zastrow, D.: Automatisieren mit SPS, Vieweg+Teubner Verlag

Stand vom 04.09.2026

SELBSTSTUDIUM

33

T4MT9131 /I Seite 92



Studienbereich Technik // School of Engineering
Mechatronik / Mechatronics . D H BW
Allgemeine Mechatronik // General Mechatronics BisalaBoehsehuie
HEIDENHEIM Baden-Wiirttemberg

Sozialkompetenzen (T4_9999)

Social Skills
FORMALE ANGABEN ZUM MODUL
MODULNUMMER VERORTUNG IM STUDIENVERLAUF  MODULDAUER (SEMESTER) MODULVERANTWORTUNG SPRACHE
T4_9999 2. Studienjahr 1 Prof. Dr.-Ing. Claus Mihthan Deutsch
EINGESETZTE LEHRFORMEN
LEHRFORMEN LEHRMETHODEN
EINGESETZTE PRUFUNGSFORMEN
PRUFUNGSLEISTUNG PRUFUNGSUMFANG (IN MINUTEN) BENOTUNG
Referat Siehe Pruefungsordnung Bestanden/ Nicht-Bestanden
WORKLOAD UND ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
WORKLOAD INSGESAMT (IN H) DAVON PRASENZZEIT (IN H) DAVON SELBSTSTUDIUM (IN H) ECTS-LEISTUNGSPUNKTE
150 150 0 5

QUALIFIKATIONSZIELE UND KOMPETENZEN
FACHKOMPETENZ

Im Modul Sozialkompetenzen zeigen die Studierenden, dass sie in der Lage sind sich langfristig und erfolgreich fir ein Thema zu engagieren und die notwendigen
Fachkenntnisse aufzubauen und anzuwenden.

METHODENKOMPETENZ

Die Studierenden konnen selbststandig ein umfassendes Projekt begleiten und sich durch die Erfolgsaussichten und Erfolge motivieren. Sie eignen sich das dazu
notwendige Fachwissen und die spezifischen Methodenkompetenzen eigenstandig an.

PERSONALE UND SOZIALE KOMPETENZ

UBERGREIFENDE HANDLUNGSKOMPETENZ

LERNEINHEITEN UND INHALTE

LEHR- UND LERNEINHEITEN PRASENZZEIT SELBSTSTUDIUM
Sozialkompetenzen 150 0
BESONDERHEITEN

Das Modul Sozialkompetenz nach 83 Abs. (6) StuPrO DHBW Technik kann ein anderes Modul ersetzen. Die Wahl dieses Moduls ist vor Beginn mit der
Studiengangsleitung abzustimmen, die die grundsatzliche Anerkennungsmaoglichkeit prift und dem/der Studierenden damit die Wahl genehmigt. Die
Studiengangleitung definiert in Abstimmung mit dem/der Studierenden welches Modul ersetzt wird.

Magliche auRergewdhnliche Leistungen konnen hierfir sein:

- Mehrjahrige verantwortliche Funktion in der studentischen Selbstverwaltung (StuV, AStA, studentisches Gremienmitglied) oder

- umfangreiche Betreuungsleistung im Rahmen eines internationalen Studierendenaustausches, wozu ein Nachweis durch einen schriftlichen Betreuungsbericht
erbracht werden sollte oder

- die Leitung von Tutorien die auf Beschluss der Studiengangleitung eingerichtet wurden oder

- dhnliche Aktivitdten im sozialen und caritativem Bereich.

Der Umfang der Aktivitdten muss dem geforderten Workload mindestens entsprechen.
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LITERATUR
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